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invt RMoERE R RS Skrocona instrukcja uruchomienia przemiennika czestotliwosci serii Goodrive28 invt MR R ERA Skrécona instrukcja uruchomienia przemiennika czestotliwosci serii Goodrive28 invt RMoERE R RS Skrécona instrukcja uruchomienia przemiennika czgstotliwosci serii Goodrive28 invt AR R ERAY Skrocona instrukcja uruchomienia przemiennika czestotiiwosci serii Goodrive28 invt RAMAFRERAERA Skrécona instrukcja uruchomienia przemiennika czestotliwosci serii Goodrive28 invt RAMAFRERAERL Skrocona instrukcja uruchomienia przemiennika czgstotliwosci serii Goodrive28 INVE FImamReRiaRs Skracona instrukcja uruchomienia przemiennika czestotliwosci serii Goodrive28 INVE RIMaEReRheRLs Skrécona instrukcja uruchomienia przemiennika czestotiiwosci serii Goodrive28
3 Funkcja 4 Panel operatorski Kod ) Wartos¢ | Mozliwosé Kod : Wartos¢ | Mozliwosé Kod : Wartos¢ | Mozliwosé Kod ) Wartos¢ | Mozliwosé
A H H H H H i N Opis A M " Nazwa Opis . . " Nazwa Opis A " " Nazwa Opis . "
Skrocona instru kCJa uruchomienia przemlennlka o o s v funkeji azwa P domysIna| modyfikacji funkeji P domysIna| modyfikacji funkcji o domysIna| modyfikacji funkcji B domysIna| modyfikacji
czestotliwosci serii Goodrive28 Tabela 3-1 Opis zaciskdw przemiennika Czestotliwo$é rozpoczecia 10: Zwigkszenie nastawy czestotliwosci (UP) P07.00 Hasto uzytkownika  |0-65535 0 o 36: Uniwersalna karta rozszerzen (all-in-one) —|
Q Symbol Funkeja e A Ustaw 2o zadawania P01.09 hamowania przy 0,00 Hz-P00.03 0,00 Hz o 11: Zmniejszenie nastawy czestotliwosci (DOWN) P07.27 Typ biezacej usterki |- - . karta komunikacyjna PROFINET
. . rzywroc wartosci j$ine czestotliwosci pra i L i
Ninigjsza instrukcja zawiera skrocony opis okablowania zewnetrznego, Zeskanuj kod QR, aby wyswietiic za.cls-ku : Obszar wyswi i ‘ ’*Pme"m’”e" zatrzymywaniu 57: Wejscie usterki przegrzania silnika P07.28 Typ ostatniej usterki |- - . 41: Uniwersalna karta rozszerzen (all-in-one) —
zaciskow, paneli operatorskich, szybkiego uruchomienia, ustawier najcze$ciej petng elektroniczng  instrukcje Zaciski obwodu gtéwnego et k_Wskiinik,uad, e [® aonn e s - e s P Prad hamowania pradem (obstugiwane wytgcznie przez DI4) P07.29 | Typ przedostatniej usterki |- - . karta komunikacyjna EtherCAT
stosowanych parametrow, typowych usterek i sposobow ich usuwania, obsiugi przemiennika serii GD28. L8|, N ) . R S ot b do i S 8 —’—Wskaz'nik jednostki asyncnonicay (M)~ Wyrsinia N syntroniczn (10 PO1.11 stalym przy 0,0-100,0 % 0,0% o P05.42 Dolna granica A1 |0,00 V-P05.44 0,00V o Typ trzeciej usterki od 43: Uniwersalna karta rozszerzen (all-in-one) —
ymiarOw urzadzenia oraz danych dotyczacych efektyunoscl energetyczne] o (t1,12) Fecnelione vofazousso (b ednoazanedo) zeslena A, podaczenedo sl zeslaresh Wekatnik sterowania praca—) T.‘:)/Z:.E/:EMOT Lo :J N s pramety s = Vs pramety inka ' v zatrzymywaniu Odpowiadajaca nastawa 5 9 N PO730 korica i i ° karta komunikacyjna EtherNet/IP
row L. oraz danyc : v e . s paramety sinka e aramey S . — K " ) o
s\lfem!e.ﬂplkow (EZQSMI"{LQZCI Sefll)l GQUd”ngst (w skromet GD2g8). y U,V, W _|Zaciski wyjsciowe AC, tréjfazowe (lub jednofazowe), stuzace zwykle do podiaczenia silnika. - - N reycsk szl w g ol mamiona e ol ooy Ve pr000=) ‘ ‘ S0 Pno=n n:;:wwgggg;g?«neao Czas hamowania pradem PO543 dolnej granicy Al 300,0%-3000% 00% ° po7 31 | TYP cawarte] usterki od 44: Uniwersalna karta rozszerzen (all-in-one) —
igcej informacji oraz pliki do pobrania sg dostepne na stronie www.invt.com. Praycisk programowanial (> » Prayisk potwierdzari - - - - . - - . karta komunikacyina Modbus TCP
Szczegélowe informacje znajduja sie w peine] elektronicznej instrukj obslugi ((+>) Zaciski (+) () stuza, do polaczenia ze wspéina szyna DC. wielofunkeyjny przycisk skrotu J10G SHIFT, przesuwania ook QUIGKIIOB, aby Vs pramety pe————— —— P01.12 stta}ym prZyv 0,00-50,00 s 0,00s o P05.44 OdGorr\adgran|ca A|t1 P05.42-10,00 V 10,00 V o - l:o.ncat - i UniwersalnaYJkana orsserse (alinone) —
danego produktu. —L_\7aciski PB i (+) sfuza do podiaczenia zewnetrznego rezystora hamowania. . > < ot oty T pers | | v o e zalrzymywaniu 4 powiadajaca nastawa | 4 5 o,-300,0 9 100,09 ¥P piatej usterki o - ) I
A ‘ PB 1SkIPB (1) sluza do podiaczenia zewnelrznego rezy " ( ( ) Pravcisk JeST STk oraca s w owEchym Kerunka, [ ] I Ochrona polecenia 0: Nieaktywna przy wiaczaniu zasilania P0545 gornej granicy Al1 300,0%-300.0% 000% ° P07.32 korica ° karta komunikacyjna Ethernet
@ [zacisk PE. Zacisk PE kazdego przemiennika musi by¢ prawidiowo uzieiony. Prayaisk RUN e resetouania i sz v, s e ety et P01.18 | uruchomienia z zaciskow |, ywna przy wiaczaniu zas 0 © P0547 |  Dolna granica Al2 _ |-10,00 V-P05.49 1000V | o Liczba automatycznych 46: Uniwersalna karta rozszerzefi (all-in-one) —
® Ninigjsza instrukcja zawiera wylacznie podstawowe informacje dotyczace instalacji i uruchomienia. Zaciski obwodu ot - J bonovrie vz zsrie e orzy wiaczaniu zasilania 1: Aktywna przy wigczaniu zasilania Otbowiadaiaca nasawa P08.28 reselow usterek |00 0 ° karta komunikacyjna PROFINET + EtherNet
Nieprzestrzeganie zasad bezpieczenstwa oraz instrukcji instalacji i uruchomienia zawartych w odpowiedniej aciski obwodu sterowania Przycisk strzalki w dot Ueow o aomaycinegs o — - P05.48 powladajace -300,0 %-300,0 % -100,0 % o o o
i Moz 6 i i seniami ci $mierci +10V_ |Wewnetrzne Zrodio napigcia +10 V. () 0: Silnik asynchroniczny (AM) dolnej granicy Al2 Interwat automatycznego 47: Uniwersalna karta rozszerze (all-in-one)
dokumentacji moze skutkowaé uszkodzeniem urzadzenia, obrazeniami ciata, a nawet $miercia. 0 éwnelrzne zrodio napiecia : Znaki wy$wietlane na panelu operatorskim LED P02.00 Typ silnika 1 o ) ) ) 0 ) ne) granicy P08.29 ) 99 10.1-3600,0 s 10s ° Karta komunikacyjna EtherCAT + EtherNet
® Wszelkie zwigzane z tym prace moze wykonywac wytacznie odpowiednio przeszkolony i wykwalifikowany Zakres sygnalu wejéciowego: 0-10 V/0-20 mA Woivietas| zcente | Wrovetons| e | Wrevitos] o N S - wmw:# 1: Silnik synchroniczny z magnesami trwatymi : P05.49 | Warto$¢ posrednia 1 Al2 [P05.47-P05.51 (V) 0,00V o resetowania usterek 49: Karta 10 201
» personel, Rezystancia wejsciowa: 33 kO dla wejécia napieciowego lub 250 0 dia wejscia pradowego Swetlany | znaczenie | WYSWENANY | znaczenie | WYSWENENY | Zngczenie | WySwiet aczenie ‘ ‘ ‘ ‘u P02.01 Moc znamionowa silnika 0.1-3000.0 kW \Zaleznie od ° P05.50 Odpowiadajaca nastawa 3000 %-300.0 % 00% 5 Zakres ustawien: 0x00-0x12 50: Ka rt: o
‘ Al1 [Tryb pradowy lub napigciowy wejscia wybiera sig za pomoca przetacznika Al1 (IV); nalezy rowniez 0 0 i 1 d 2 3 3 asynchronicznego 1 modelu wartosci posredniej 1 Al2 ’ ’ ' Cyfra jednosci: Tryb pracy 52' ; p § CAN 2 w 1 karia
—_—___________________________________________________________________________| . . L, Naciénij RUN, aby rozpocza¢ automatyczne: B &A &A & . | . . arta rozszerzen w —
® Przy wiaczonym zasilaniu nie wolno wykonywac zadnych prac, w tym prac przy okablowaniu, czynnosci odpow'|edmoy lvjstawm parametr P05.76. [7 4 g 5 5 6 2 7 et 3 itz roe e 50202 Cz'estothwoic.k 001 HaPO003 500K o P05.51 Wartos; po§redn|a 2 Al2 |P05.49-P05.53 (V) 0,00V o ; » (1): 'F|;ryb norma;lny a . i Komunikacyjna CANopen
kontrolnych ani wymiany podzespotow. Przed przystapieniem do tych prac nalezy upewnic sie, ze wszystie Rozdzielczo¢: 1 % peinego zakresu 3 s g 9 ) A 5 b X znam:nowa silni j ,01 Hz-P0O. ,00 Hz P05 50— Odr;:owlladajlqcz r?als;axvlz 1300,0 %-300,0 % 0.0% 5 P08.41 ryb P;Tcz wentylatora 2j Trasa ciagf ; po wigczeniu zasilania 0x10 5 53 Karia rosseerzet CAN 2 w 1 — karta
zrodta zasilajgce przemiennik zostaly odiaczone, a nastepnie odczekaé co najmniej przez czas podany na Zakres sygnatu wejsciowego: -10-+10 V/0-20 mA - . . async'ryonlcznlego — wartosci posredniej chiodzacego - 'Tyo pracy . N L ) .
przemienniku. Rezystancja wejsciowa: 33 kQ dla wejscia napigciowego lub 250 Q dia wejscia pradowego c c d d 3 E F F 6 Ustawianie typowych parametrow funkcji po2o3 | Predeostznamionowa | oo Zolemieod P05.56 Dolna granica AI3 0,00 V-P05.58 0,00V o Cyfra dziesiatek: Tryb regulacji predkosci komunikacji CAN w ukladzie nadrzedny-podrzedny
Minimalny czas oczekiwania Model przemiennika A2 [Tryb pradowy lub napigciowy wejécia wybiera sig za pomoca przetacznika Al2 (IV); nalezy rowniez H H ! I ] L I N Ponize] przedstawiono skrocony opis wybranych typowych parametrow funkii oraz ich standardowych wartosci. silnika ?synchron{cznego 1 m‘?df”“ pos57 | Odpowiadajaca nastawa | ) o oo 0o 0.0% o 0: Wytaczenie rfzgulacu Pff?dKOSCI 7 Typowe usterki i sposoby ich usuwania
5 minut 1PH220V/0,2-4 kW, 3PH 220 V 0,2-15 kW, edpowiednio ustawic parametr P03.76. n n o [¢] P P r r Symbol ,0” oznacza, ze warto$¢ parametru mozna zmienia¢ zaréwno po zatrzymaniu przemiennika, jak i podczas P02.04 Napiecie znamionowe 0-1200 V Zaletnie od © : dolnej granicy Al3 : : : 1: Tryb regulacjipredkos 1
3PH 380 V 0,4-22 kW; 3PH 575 V 0,4-22 kW Rozdzielczo$¢: 1 % petnego zakresu jogo pra::y ' ’ ) silnika asynchronicznego 1 modelu P05.58 Gorna granica Al3 P05.56-10,00 V 10,00V o Zakres ustawien: 0x000-0x011 Kod
s S S t t U u u v ' Prad i iInik Zaleznie od o Cyfra iednosci: . Typ usterki Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
. Zakres sygnatu wyjsciowego: 0-10 V/0-20 mA ) . - . . - _— rad znamionowy siinika aleznie o Odpowiadajaca nastawa yira je B usterki
Symbol ,©” oznacza, ze wartosci parametru nie mozna zmienia¢ podczas pracy przemiennika. P02.05 A 0,08-600,00 A ©] P05.59 T -300,0 %-300,0 % 100,0 % o ; . ' .
1 Okablowanie zewnetrzne AO1  [Tryb pradowy ub napieciowy wyjscia wybiera sig za pomoca przetacznika AOT (IN). -] Sy o znacea, 28 ) P t " 't . f pracy P : asynchronicznego 1 modelu g6mej granicy AI3 i ’ 0: Wylaczenie ~programowego - zabezpieczenia © Wydiuzyc czas przyspieszania lub
rogfamowanie sterownika nadrzgdnego : .0 , 2 §6 j i rej i 7 ¢ zmieniana. : o . Ny " . A
op (v ks i Rozdzielcz0sé: 1% petnego zakresu e — = ym °. ® .02”3023 z Wé 056 pararlne ."U Jes ‘.'VV wwa.nla ! ré{es rolwana oraz nle’moze ye zm|len|a . PO2.15 Moc znamionowa silnika 0.1-3000,0 KW Zaleznie od ° P05.66 Dolnfa granica 0,000 KH—F05.68 0,000 kHz . plrzed zanllflem fazy na wercm.b ‘ . , Zmniejszy¢ prog programowego
ROA | N ) ) B Swie Swiatter ciagiym P ok pracuie (Przemiennik automatycznie kontroluje i ogranicza mozliwo$¢ zmiany parametréw, co zapobiega wprowadzaniu synchronicznego 1 modelu czestotliwosci HDI1 1: Wigczenie programowego zabezpieczenia prze . ograniczenia pradu za pomoca parametru
RO1E | Wyiscie przekaznikowe. RO1A: NO; RO1B: NC; RO1C: zacisk wspoiny Wiec! swiatiem clagty rzemiennik pracuje. — - nieprawidiowych ustawieri.) Czestotliwose Odpowiadajaca nastawa p110o | Z2bezpieczenie przed - izanikiem fazy na wejsciu. 011 . ® Zbyt krdtki czas P11.06; ezl proces wymaga szybkiego
Obciazalnosé stykow: 3 A/250 V AC, 1 AI30 V DC RUN/TUNE Wl viga Trwa automatyczne  dostrajanie  parametrow T P02.16 . inika  10.01-P00.03 H 5000Hz | © Carani ; ; g : zanikiem fazy Cyfra dziesiatek: X przyspieszania. o D
RO1C 9 przemiennika. Kod P opis Warto$é | Mozliwosé . znamionowa silni | .03 Hz : P05.67 dolnej granicy -300,0 %-300,0 % 0,0 % o 1 i ) - @ Zbyt duze obciazenie lub jego przyspieszania, zastosowac przemiennik o
GND  |Masa odniesienia zasilania +10 V i sygnatéw analogowych. [ ] Nie $wieci Przemiennik jest zatrzymany. funkeji lomysina| modyfikacji LSVn;h"‘)”'Cbznego 1 czestotiiwosci HDI1 (:-aWy{zleenle zabezpieczenia przed zanikiem fazy “ogla zmiana wigkszej mocy.
i . A i i . Swieci &wi i ianni i i . . iczba par biegunow Gorna granica 50,000 Wy|Sciu. g ° & iennil i i
; o Obcigzalnos¢ wyjscia: 50 mA/30 V. Zakres czestotiiwosci wyjsciowej: 0-50 kHz FWD/REV B Swieci Swiattem ciaglym Przemiennik pracuie w kierunku wstecznym. P00.00 | Tryb requlacji predkoscl 0: SVC mode 0. 1:Tryb SVF) 1 2 ° PO217 | : . nigzn 1128 2 o PO5.68 a grani P05.66-50,000 kHz o - Wiagzenie zabezpieczeria przed zankiem fazy @ Rozruch przy obracaiacym sie Zastosowalc przen'.uer?n|k.olw@.kszej mocy,
| e HDO1  [Moze stuzyé jako standardowy zacisk wyjécia cyfrowego DO z wyjéciem przeciwsobnym typu push- [ ] Nie swieci Przemiennik pracuje w kierunku do przodu. 2: Tryb sterowania wektorem napigcia przestrzennego snka synchronicznego — czgstotliwosci HDI kHz - Vs ik aby zapobiec utknigciu silnika i zapewni¢
S Mwe‘m oz =3 pull. Jego funkcje mozna ustawit za pomoca parametru P06.00. B Suiooi Swintem cagym | 2036 poleceh steujaoych praca przemienrika Bsdopoecet | Paneloperators pogqg | Nepiecie znamionowe | Zemieod Odpowiadajaca nastawa Sy resenonane o Asymeta rfazowego pragu | PreWIdowe dzilanie urzadzenia
i X L il H 2 H : [ iazai
T S Preemiennik, éﬁ% 485+ |Port kemunikacyjny sygnatu roznicowego RS485. Do standardowych interfejsow komunikacyjnych Jgs’tdliomumlfaqa’. Py ————T P00.01 uruchamiania 1: Zaciski 0 ° silnika synchronioznego 1 modely P05.69 gomej granicy -300,0 %-300,0 % 100,0 % ° 1_y247 wyjSciowego. obciazajacego. A
" | B sg5. | RS485 nalezy stosowac elranowana skretke. Podiaczenie rezystora terminujacego 120 0 magistral LOCAL/REMOT W] Miga s;ozai?;kip olecen sterujacych praca przemiennia 2: Komunikacja po21g | Prd znamionowy sinika 0,08-600,00 A Zaleznieod czgstotiiwosci HDI1 . : _ 01600 Lokalny adres M et Adres Komunkacyiny Lz 1 . o W praypacku sterowania ° U.ru'chomn: przenyenmk po zatyrzymanvlu
pseenk [ L operatorsi " |RS485 wybiera sie za pomoca przelacznika 485 (ONIOFF). e -oleceﬁ g R Tovb komunikaciidla 0: Modbus/Modbus TCP synchron.lcznego 1 modelu Bit0: Wybér typu sygnatu wejsciowego Al1 . komunikacyiny ga: AT munika yiny ! ao siinikiem metoda silnika lub wybra¢ rozruch ze $ledzeniem
vaemienie : i <o : ; : 5 ] Nie $wieci ‘ P fujacyen praca p P00.02 i N H98 - Ethernet 0 o Sita Wybdr typu sygnatu  |0: Napieciowy 1: Pradowy podrzednego nie moze mie¢ wartosci 0. - ) predkosci za pomoca parametru P01.00.
. Interfejs Type-C umozliwiajacy bezposrednie potaczenie z komputerem i wykorzystujacy protokét jest panel operatorski. polecen uruchamiania P02.23 | przeciwelektromotoryczna |0-10000 300 o P05.76 L . X 0 weikci A2 0x0 © 0:1200bps  1: 2400 bps bezczujnikowego sterowania ° LT
Wylaganik wgciowy komunikacyjny Modbus RTU. Gdy przemiennik nie jest podiaczony do zasilania giéwnego, interfejs RUNTTUNE B Wszysikie Swieca swiatiem ook anadie o e v 3: EtherCAT/PROFINET/EtherNet/IP g p‘l elf ele ho QOWG 1 wejsciowego Al Bit1: Wver typu sygnatu wejsciowego 2 4800bps 39600 bps wekiorowego e Sprawldzmlnapleme wyjsglovv.el
Danikisciony USB  |umozliwia modyfikowanie, zapisywanie, importowanie i eksportowanie parametrow; gdy przemiennik EEE ciaglym: wySwietlany jest kod usterki | 2emiennik znajduje sie w stanie usterki P00.03 Maks. cz¢§t01||wosc Maks. (P00.04)-599,00 Hz 50.00 Hz ° siinika synchronicznego 0: Na;‘)!eqo.wy 1 Prafigwy — P14.01 Predkosé transmisii 4: 19200 bps 5 36400 bps 4 ° Przetezenie podezas | przeprowadzono przemleln'nlka i relzystfnq@ silnika, aby
S s liest podtaczony do zasilania glownego, umozliwia sterowanie jego praca i monitorowanie parametrow o . Przemiennik znajduje sie w stanie alarmu wyjsciowa Wzmocnienie iéci 0: Wyjscie impulsowe wysokie] czestotliwosci 0 : : E4 ieszani automatycznedo dostraiania zapewni¢ symetrig trojfazowa,
! & i Y d . P06.00 Typ wyjscia HDO1 o © 6: 57600 by 7: 115200 by przyspieszania yczneg J - ) )
Zasianie S sink LOCAL/REMOT igaja jednoczesnie G i P03.00 | proporcjonalne petli  {0,0-200,0 20,0 o 1: Wyjécie cyfrowe : ps I ps @ Ustawic parametry znamionowe zgodnie z
roboczych. — ___________lwtpnego. ________ P00.04 omagran®d oo 05-p00.03 5000Hz| © redkoscl 1 e ~ 0: Brak kontroli parzystoéi (N, 8, 1) dla RTU parametrow. abliczka znamionowa siika
L uriemieie Zasilanie pomocnicze udostepniane przez przemiennik. Maks. prad wyjciowy: 100 mA Swiecacy \{vskaznlk jednostki wskazuje jednostke wartosci aktualnie wyswietlanej na panelu czestotliwosci pracy S P! ‘%‘ o 0: Nieaktywny 1+ Kool parystobci €, 1,) c;Ia RTU © W przypadu sterowania ablicz nga.rwontowq t5| nika |d o
2 Okablowanie elektryczne 424V |Moze stuzyt jako zewnetrzne weiscie zasilania zaciskow DI w trybie NPN (przetacznik nalezy ustawic operatorskim.____ P00.0S Dolnagranica o 001 o0 04 000Hz | © Po3o1 | d:‘”,a',"f P 10,000-10,000 s 0200s | o P06.04 WisdeHpo1 [P 0 o - Kontrola eparzystosct (0,6, 1)t RTU silnikiem metoda, VIF o e "333'?5
Rysunek 2-1 Typowy schemat podtaczen przemiennika w potozeniu NPN). | =l Hz Jednostka czgstotiwosci czestolliwosci pracy v\r;re osei 1 § graca w Eeruntu do prz.odu P14.02 | Kontrola bitow danych 3: Brak koniol parzyeiodci (’\" B 2)8aRTU 1 ° nieprawidiowo ustawiono . gifamem‘ﬂ{ za lP(?mOlf{Q pgr:metru 5.
Reaysto mapovania Masa odniesienia sygnatow cyfrowych +24 V, ktéra moze stuzy¢ jako zewnetrzne wejscie w trybie I — o . Zrodto nastawy 0: P00.10 1. A1 2: A2 3:AI3 Zmocnienie - Praca w kierunku przeciwnym : S [ _ orygowac zalezno$¢ miedzy
coMm o o v ¢ : ! ol ' -] RPM Jednostka predkosai obrotowe] P00.06 czestotliwosci A |5: Wejécie impulsowe wysokiej czestotliwosci HDI 0 ° P03.03 |  proporcjonalne petii 10,0-200,0 20,0 o 4: Praca impulsowa 4: Kontrola parzystosci (E, 8, 2) dia RTU charakterystyke VIF czestotliwoscig a napigciem okreslong
PNP (przelgcznik nalezy ustawic w potozeniu PNP). Wskaznik jednostki 3 - ey p ySokiej cze - ) . . ® Wystepuja silne zewnetrzne S
® PO - J N e Jednostka natezenia prad 7: Prosty program PLC predkosci 2 5: Usterka przemiennika 5: Kontrola nieparzystosci (O, 8, 2) dla RTU nysigpua siine ehzne przez charakterystyke V/F i zmniejszy¢
e D 1 Funkcje DI1-Dl4: e A ernosTa natezena pradh g: P dkoscia wiclostopniow: Czas catkowania petli P06.05 Wyjscie RO1 6: Detekcja poziomu czestotliwosci FDT1 1 o P23.02 Odebrany PZD2 __|0: Nieaktywny 0 ° zrédka zakiocefi (przetaczanie napigcie odpowiadajace danej
st Tweisciony | 1 1 Zakres napigcia wejsciowego dla stanu wysokiego: 10-30 V :F l . ” Warlodt orocentona + Praca z predkoscia wielostopniowa P03.04 dkosci 2 0,000-10,000 s 0,200 s o 7: Detekal ) ofliwosci FOT2 P2303 Odebrany PZD3 1: Czestolliwosé zadana 0 5 stycznikow lub nieprawidtowe crestolliwosc
TEY HT obwed glowny przemiennika Zakres napigcia wejéciowego dla stanu niskiego: 0-5 V ° P ) 9: Regulacja PID predkoscl +Detekcja poziomu czgstotiwosc F - y 2: Wartos¢ zadana PID uziemienie). esioliwosal. . y
L HP OE Mak olinosé weisciowa: 1 kH. W & nanieci Zrédio nastawy 10: Komunikacja Modbus 0:P03.12  1:Al1 2:A12 3:A13 8: Osiagniecie zadanej czestotliwosci P23.04 Odebrany PZD4 - Wartosc zadana 0 o @ Napiecie sieci zasilaiacei iest | © Aby uniknag silnych zakiocen, poprowadzi¢
oo aks. czestotliwos¢ wejsciowa: 1 kHz R | \% Jednostka napiecia P00.07 oliwosc B K acia CAN 1 ° 51 Wejécie Impulsowe wysokie] zestoiwosci HDI OX00-0xIF 52305 Odebrany PZD5 3: Sprzezenie zwrotne PID . » apiecie sieci zasilajacej jes! orzewody silnikowe z dala od stycznikow i
@ $ FE Programowalne zaciski wej$¢ cyfrowych, ktorych funkcje mozna ustawia za pomoca odpowiednich czestoliwoscl - Romunikacja LANopen : e ) ) . T : ebrany 4 Nast i zbyt niskie. B o
= 5 © DI1-DI4 parametrow Przycisk Funkcja 12: Komunikacja Ethernet 8: Praca z predkoscia wielostopniowa, P06.09 Wybér polaryzacji Bit0-bit2: Zarezerwowane 0x00 o P23.06 Odebrany PZD6 : Nastawa momentu 0 5 ® Usterka sprzstowa zapewnic prawidtowe uziemienie systemu.
i i&nii Ty i i i&6 7 ni & . e 5 i . ikaci : Sl ié o . . 5: Nast: 6rnej granicy czestotliwosci obrotow : ° i6 iakosé zasilani &
(PTC) Tryb NPN lub PNP wybiera si¢ za pomoca przefacznika; obstugiwane jest rowniez zewnetrzne Przymsk ) Nacinij, aby wejs¢ do menu pierwszego poziomu, wyjS¢ z niego Iub usunac 14: Komunikacia EtherCATIPROFINET/EtherNet/IP P03.11 Wyber metody _Za_d awania 10: Komun?kaq.a Modbus/Modbus TCP 0 o zaciskow wyjsciowych B?tS' HDO P23.07 Odebrany PZD7 w kierunku IEWD  granicy ez 0 o POpra\.NIC]G.iKOSC.ZaSIb.nIa lub zastosowat
sasilanie wejsc programowaniawiel | parametr. . o . ) ) 19: EAI1 momentu silnika 1 |11: Komunikacja CANopen Bit4: RO1 P23.08 Odebrany PZD8 W o ) 0 5 przemiennik o wigkszej mocy.
Funkcja PTC: -We'écie DI4 mozna skonfigurowaé jako zabezpieczenie przed przegrzaniem z ofunkeyjny przycisk | Naciéni i przytrzyma przez co najmniej 1 s, aby uruchomic funkeje okresiong Nastawa czgstotiiwosci z 12: Komunikacja Ethernet 0: Czestotliwos¢ pracy ; ’ 6: Nastawa gomej granicy czestotliwosdi obrotow ® Wymieni¢ przemiennik.
N e e Jato zabezpieczents preed przegrzanier skrdtu przez oyt JednoSal parametru PO7.02; domySinie jest o praca impulsowa. _ PO0.10 panelu operatorskiego 0,00 Hz-P00.03 S000kz) o 14: Komunikacja EtherCAT/PROFINET/EtherNet/IP P06.26 Wyjscie A1 1: Czestotliwos¢ zadana 0 o P23.09 Odebrany PZD9__w Kierunku REV 0 ° ® Wydiuzy¢ czas zwalniania lub zmniejszy¢
; termistorem PTC, wigczane przez ustawienie P05.04=57 i odpowiednie polozenie przetacznika. Naciénij, aby kolejno przechodzié do menu nizszych pozioméw lub potwierdzié — 19:EAH - - Caestolinosé 2adana bo e P23.10 Odebrany PZD10  |7: Gorna granica momentu napedowego 0 ° brog programowego ograniczenia pradu za
! Wiscioanaogove | Rezystancja zadziatania zabezpieczenia termicznego: 3,6 kQ. Rezystancja powrotu: 1,5 kQ. . ustawienie parametru. P00A1 | Czas brzyspieszania 1 Zalezieod - - : - Lzestotliwosc zadana po rample 2311 o 1 |8: Goma granica momentu hamowania 0 o - 9Prog 90 ograniczent
! o-10v0-20mA | - — - - - —— : ” Przycisk &nii (arad &wi onnik i : przysp modelu Wigczenie sterowania  |0: Wylacz 3: Predko$¢ obrotowa P23.1 debrany PZD1 - Somna gral ° ® Zbyt krotki czas zwalniania. pomoca parametru P11.06; jezeli proces
) ) Nacisnij, aby wybiera¢ parametry wySwietlane, gdy przemiennik jest - N .
| | Obstuguje przetaczanie migdzy trybami NPN i PNP. Oprocz funkeji wejscia cyfrowego moze petnic otwierdzanialprzes I, aby wyl ) 0.0-3600.0 s e P03.32 o 0 o o 9: Polecenie wirtualneqo zacisku weiscioweao ) - . o .
| Unaga: Otskghvane saygnaly pragove || funkcie kanatu weiscioweoo impulsow o wysokiel czestotliwosci P alp zatrzymany lub pracuje. . ’ : \Zaleznie od momentem silnika 1 |1: Wigcz Wyjscie impulsowe  |4: Prad wyjsciowy : i 9 > ) Cl0 9 ® Ustawiono zbyt wysoki prog wymaga szybkiego zwalniania, zastosowac
R N HDI1 °  WelSclowego Imp ysoKelcze ’ uwania Naciénij i przytrzymaj przez co najmniej 1 s, aby podczas ustawiania parametru F0012 | Czas zwalniania 1 modelu ° Szerokos¢ pasma peti P06.28 | wysokiei czestotliwosci |5 Prad wyjéciowy 0 o 10: Polecenie wirtualnego zacisku wyjsciowego programowego ograniczenia przemiennik o wigkszej mocy.
‘ Maks. czgstotliwosc wejsciowa: 50 kHz e . P03.54 o 0-2000 400 o - ySoKle) ez PR 11: Nast ieci dziel o
! 1 Wpét ik nienia: 30 %70 % wybiera¢ cyfry przeznaczone do zmiany. 0: Praca w kierunku domysinym pradowej silnika 1 HDO1 6: Napiecie wyjsciowe P23.12 Odebrany PZD12 : Nastawa napigcia przy rozdzielonym 0 o pradu. @ Zmniejszy¢ prog programowego
! Elcan | Spotczynnik wypetnienia: 59 %o-/1 o Przycisk strzatki w ) ) - = ) . sterowaniu V/F ; asenie b i iczeni
‘ ! - . . ” o ) . ) . Podb tu silnik: 7: Moc wyiéciowa ® Zbyt duze obcigzenie lub jego ograniczenia pradu za pomocg parametru
o }Ko | STO1  |Wejécia bezpiecznego wylaczenia momentu (STO) A gore Nacisnij, aby zwigkszy¢ wartos¢ lub przejs¢ w gore. P00.13 Kierunek pracy ; : \F,’Vra*ca w k.|erunku prz:cnwnzm. . 0 o pos4oq | odpicie mo1men U slinika 0,0-10,0 % 0,0% ° Dolna granica wyjica W 12: Nastawa AO1 1 nagta zmiana P11.06
| R murikeda | e ) ) e . - : Wytaczenie pracy w kierunku przeciwnym. K . 9 " ) o
: RS485 ! R:dundaninekwezig STO podlqczl’:zne 'do zewnetrznego styku NC. Po otwarciu styku nastepuje v Przymsl;z:rzam w Naciénij, aby zmniejszy¢ wartosé lub przesé w del. 0 Brak dzialania . Wamocnienie kompensagi 202000 00 P06.29 A0 300,0 %-P06.31 0,0 % o P23.13 Wystany PZD2 0: Nieaktywny 0 o ® Asymetria tréjfazowego pradu | ® Zastosowac przemiennik o wiekszej mocy,
| ! aktywacja funkcji STO, a przemiennik wytacza wyjcie. ) ) . . o o ,0-200,0 % 0% o PR P23.14 Wysfany PZD3 1: Czestotliwosé prac 0 ° . ) PR .
o . [ Przewody sygnalowe wejsc bezpieczerstwa musza byé ekranowane i mieé  diugosé { o } Przycisk Naciénij, aby uruchomi¢ przemiennik lub przeprowadzi¢ automatyczne 1: Petne dynamiczne automatyczne dostrajanie posl'lzgu V/_F S||n|l$a 1 Wartosp wyjscia AO1. 2315 Wyslany P7D4 5 CzZstotliwoéé sa dayn a 0 R wyjselowego. ) aby ?apoblec L.thm?CIU siinika  zapewnic
U e . ST02 | ky ¥ o5 d p uruchamiania__|dostrajanie w trybie sterowania z panelu operatorskiego. Automatvczne dostraranie parametrow Wspdtczynnik umienia P06.30 | odpowiadajaca dolnej |0,00~10,00 V 0,00V o : ystany 3: Nobiedie Sovmy DG ° W prgypadku sterowania Pfa\_N'(_“?WG dziatanie urzadzenia
| ??L;:{::w?;’sw,,mw,:?“‘; e n|eprz? raczajlqca m. . . o i ' Praveisk Parametr P07.04 okresla dostepnosé funkji tego przycisku. P00.15 y © dosr Il 2: Peine statyczne automatyczne dostrajanie 0 ) P04.10 oscylaci niskiej 0-100 10 ° granicy P23.16 Wystany PZD5 : Pl% : YY 0 o silnikiem metodg obcigzajacego.
S i praekainkowe Zaciski STO1 i STO2 sg fabrycznie zwarte z zaciskiem +24 V. Przed uzyciem funkcji STO nalezy zatrzymarilia/resetow Naciénij, aby zatrzyma¢ prace lub automatyczne dostrajanie podczas pracy parametrow silnika parametrow czestotliwosc silnika 1 Gorna granica wyjécia \ 1000°% P23.17 Wysfany PZD6 4: Nap|e0|§’wyjscwwe 0 o bezczujnikowego sterowania | ® Sprawdzié napiecie wyjéciowe
BAY| oo e R GO usunag zworg z zaciskow. ania przemiennika. 3: Czesciowe statyczne automatyczne dostrajanie Wspbtczynnik fumienia P06.31 AO1 P06.29-300,0 % o © P23.18 Wystany PZD7 5: Prad wyj$ciowy 0 ° g5 | Przetezenie podczas | - wekiorowego nie przemiennika i rezystancie silnika, aby
s el e Zaciski karty rozszerzen komunikacyjnych Nacisnij, aby skasowac alarm w stanie usterki. parametrow P04.11 oscylacji wysokiej  |0-100 10 ° Wartos¢ wyjécia AOT P23.19 Wysfany PZD8 6: Rzeczywisty moment wyjsciowy 0 ) zwalniania przeprowadzono zapewnié symetrig tréjfazowa,
| : i ; P iwosci silni iadaiaca g6mei 7: Rzeczywista moc wyj$ciowa 0 o automatycznego dostrajania | @ Ustawié parametry znamionowe zgodnie z
! +24E o o . 5 Szybk h 2: Tryb duzeqo obcigzenia czestotliwosci silnika 1 P06.32 | odpowiadajaca gornej |0,00-10,00 V 10,00 V o P23.20 Wystany PZD9 yczneg i p ry g
o Zewngtrany panel operalorski RS422 | . - . y 1e uruchomienie . : Tryb duzeg Y . L, ; - ; o
» | com Zewnetrzne napiecie 24 V moze by¢ uzywane podczas uruchamiania komunikacji. P00.17 Typ przemiennika 3: Tryb lekkiego obciazenia 2 © 0: HDI jest wejéciem impulsowym wysokie] granicy P23.21 Wystany PZD10 8: Predko$¢ t.)b.rotowa 0 ° parametrow. tabliczka znamionow silnika i
i swngieras | 5.1 Kontrola przed wiaczeniem zasilania 0 Brak dzialan P05.00 TypwejsciaHDI  |czestoiwosci 0 ® Czas filrowania wyjscia P23.22 Wystany PZD11 |9 Predkos¢ liniowa 0 o ® W przypadku sterowania przeprowadzi¢ automatyczne dostrajanie
| panch opersokeqo R4Z. | Obsfugiwanych jest pie¢ typow magistral: PROFINET, EtherCAT, EtherNet/IP, Modbus TCP i EtherNet - Srak aziatania ’ . . P06.21 0,000-10,000 s 0,000s ° 10: Czestotiiwoéé zadana po rampie silnikiem metoda V/F arametrow za pomoca parametru P00.15.
e, | : UDP A ®  Upewni sie, ze wszystkie zaciski zostaly prawidiowo i pewnie podigczone. 1: Przywrécenie wartosci domysinych (z wyjatkiem 1: HDI1 jest wejsciem cyfrowym AOt P23.23 Wystany PzD12  |11: Kod usterki 0 ieprawid qt i . gk ¢ Ip' e d -
e | L : ECIN . . . i sie, 2 ini i jenni i 5 ow silni P05.01 Funkcja DIt 0: Brak funkdj 1 ° Dolna granica wyjécia : ystany : ° nieprawidiowo ustawiono orygowac zaleznosé miedzy
sty et ' b Diagnostla przez TypeC ! 5 5 - ® Upewnij sie, ze moc silnika odpowiada mocy przemiennika. Przywracanie parametréw |parametrow silnika) ) ) g ¥ : N 0 . _— e e i
e R R ; Prs:g:jéitt?eﬁﬂkmﬁj t:]ylec :;yr'::cyzg]yi?me W porce IN, natomiast w praypacky pozostatych Po0.18 funkcji 2: Usunigcie rejestru usterek 0 ° P05.02 Funkgja DI2 1: Praca w kierunku do przodu 4 o PO6.41 HDO1 300.0%-P06 43 00% ° 27' Stowo S'a”“_ przemiennika 2 charaklerystyke VIF. czgstotiwoscia a napieciem okreslong
(L ee 1 Lk P - TS ——" 5.2 Postepowanie przy pierwszym wiaczeniu zasilania 3: Zablokowanie parametréw panelu P05.03 Funkcja DI3 2: Praca w kierunku przeciwnym 7 ° Wartosé wyjécia HDO' g :tF:]O':N;L l ;th:[,CA-:'CP ® Wystepuja silne zewnetrzne przez charakterystyke V/F i zmniejszy¢
T T ' Obstugi h jest piec¢ typo istral: PROFINET, EtherCAT, EtherNet/IP, Modbus i EtherNet| - ) ) ) . e o ! . EtherNet/IP 4: Modbus 716 bcen i ieci iadaj i
D s s sto1 | F N A UDsPug|wanyc Jestpiecypowmagista Po sprawdzeniu poprawnosci okablowania i zasilania zatacz wytacznik nadpradowy zasilania AC po stronie operatorskiego P05.04 Funkcja DI4 3 Sterowanle trolprzewgdowe pracg 0 © P06.42 | odpowiadajaca dolnej |0,00-50,00 kHz 0,00 kHz o Wybor profokch krty |5 EtherNet UDP ztro:;;iiz‘l::ciﬁznnfzrzr:mz;:vf :jp:;l: V;):épcti)wmdajace danej
3 @:i 3 | ECout ¢ CAT moze by¢ uz taczni ie OUT, natomiast dk talych wejsciowej przemiennika, aby wlaczy¢ jego zasilanie. 0: Rozruch bezposredni 4:Praca !mpulsowa v k?erunku do pr?Odu granicy P24.00 rozszerzen 6: PROFINET + EtherNet UDP 8 © omion ’ . Abe iknaé -'l h zakiocen dzi¢
| - ﬂ — sTo2 | Protokét EtherCAT moze y6 uzywany wylacznie w porcie OUT, natomiast w przypacku pozostatyc = m . PO1.00 Tryb uruchamiania |1: Rozruch po hamowaniu pradem stalym 0 ° 5: Praca impulsowa w kierunku przeciwnym Goma granica wyjécia . 000° ; uziemienie). y uniknat sinych zakiocen, poprowadzi¢
1 Peta owara A [ P ; P— ! protokotow kierunek portu nie ma znaczenia. RUN/TUNE Hz Re RUN/TUNE n ‘—. n Hz Ro ) X A o 6: Zatrzymanie wybiegiem P06.43 HDO1 P06.41-300,0 % ,0 % o 7: EtherCAT + EtherNet UDP ® Usterka sprzetowa. przewody silnikowe z dala od stycznikéw i
perpleczeteva ] [ ‘ : = B — . 4: Rozruch po Sledzeniu predkosci (programowo) P05.11 Funkcja HDI1 ey YPeg 0 ©) 15: Brak karty rozszerzei komunikacyjnych ié prawi iemieni
| sterownik T |y ! 1 ! FWD/REV U000, ;j FWD/REV U.U U A 0: Zatrzymanie ze zwalnianiem - ) 7: Kasowanie usterek Wartos¢ wyjécia HDOT - y yjny zapewni¢ prawidtowe uziemienie systemu.
| Sygnal zwrotny stanu ! | i ] B . . 2 . S . .
szss Gy LoCALREMOT v LocaLeor v PO1.08 |  Tryb zatzymywania |, Zatrzymanie wybiegiem 0 © 8: Wstrzymanie pracy PO6.44 | odpowiadajaca gomej |0,00-50,00 kHz 5000 kHz| o P29.00 | Typ karty rozszerzeni |0: Brak karty 0 hd @ Wymieni¢ przemiennik.
v o T Schemat procedury szybkiego uruchomienia przedstawiono ponizej: 9: WejScie usterki zewnetrznej granicy
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SHENZHEN INVT ELECTRIC CO., LTD.

Skrécona instrukcja uruchomienia przemiennika czestotliwosci serii Goodrive28
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SHENZHEN INVT ELECTRIC (0., LTD.

Skrécona instrukcja uruchomienia przemiennika czestotliwosci serii Goodrive28
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SHENZHEN INVT ELECTRIC CO., LTD.

Skrécona instrukcja uruchomienia przemiennika czestotliwosci serii Goodrive28
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SHENZHEN INVT ELECTRIC CO., LTD.

Skrocona instrukcja uruchomienia przemiennika czestotliwosci serii Goodrive28
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SHENZHEN INVT ELECTRIC CO,, LTD.
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SHENZHEN INVT ELECTRIC CO., LT,

Skrocona instrukcja uruchomienia przemiennika czestotliwosci serii Goodrive28

il\\lt RYMSERESRARIRAS

SHENZHEN INVT ELECTRIC CO,, LTD.

Skrocona instrukcja uruchomienia przemiennika czestotliwo$ci serii Goodrive28

Kod . o o n
usterki Typ usterki Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
® Zbyt duze obcigzenie lub jego | ® Zastosowa¢ przemiennik o wiekszej mocy,
nagta zmiana. aby zapobiec utknigciu silnika i zapewni¢
@ Ustawiono zbyt wysoki prog prawidiowe dziatanie urzadzenia
programowego ograniczenia obcigzajacego.
pradu. ©® Zmniejszy¢ prég programowego
® Asymetria trojfazowego pradu ograniczenia pradu za pomoca parametru
wyjéciowego. P11.06.
@ W przypadku sterowania ® Sprawdzi¢ napiecie wyjsciowe
silnikiem metodg przemiennika i rezystancje silnika, aby
bezczujnikowego sterowania zapewnic¢ symetrie trojfazowa.
wektorowego nie ® Ustawi¢ parametry znamionowe zgodnie z
Przetezenie podczas | przeprowadzono tabliczka znamionowa silnika i
E6 pracy ze stalg automatycznego dostrajania przeprowadzi¢ automatyczne dostrajanie
predkoscia parametrow. parametréw za pomocg parametru P00.15.
® \W przypadku sterowania ® Skorygowac zalezno$¢ miedzy
silnikiem metoda V/F czestotliwoscia a napieciem okreslong,
nieprawidtowo ustawiono przez charakterystyke V/F i zmniejszy¢
charakterystyke V/F. napiecie odpowiadajace danej
® Wystepujq silne zewnetrzne czestotliwosci.
zrodta zaktocen (przetaczanie |® Aby uniknaé silnych zaktocen, poprowadzi¢
stycznikow lub nieprawidtowe przewody silnikowe z dala od stycznikéw i
uziemienie). zapewnic prawidiowe uziemienie systemu.
® Napiecie sieci zasilajacej jest | ® Poprawi¢ jako$¢ zasilania lub zastosowac
zbyt niskie. przemiennik o wigkszej mocy.
® Usterka sprzetowa. ® Wymieni¢ przemiennik.
® Wydtuzy¢ czas przyspieszania lub wiaczy¢
zabezpieczenie przed blokowaniem przy
przepieciu.
® Poprawi¢ jako$¢ zasilania, aby spetniato
® Zbyt krotki czas wymagania dotyczace napiecia
przyspieszania. wejsciowego przemiennika (patrz
® Napiecie sieci zasilajacej jest specyfikacja produktu).
zbyt wysokie. ® Uruchomi¢ przemiennik po zatrzymaniu
Przepiecie podczas ) R.oz.ruch przy obracajacym si¢ silnika Iub wybra¢ rozruch ze $ledzeniem
E7 przyspieszania silniku. predko$ci za pomocg parametru P01.00.
® Obcigzenie powoduje znaczny |® Zainstalowa¢ modut hamowania i uktad
zwrot energii. 2zwrotu energii lub wyeliminowac czynniki
@ Nieprawidtowe ustawienie zewnetrzne powodujace generowanie
zabezpieczenia przed energii przez obcigzenie.
blokowaniem przy przepieciu. |® Wiaczy¢ zabezpieczenie przed
blokowaniem przy przepieciu za pomoca
parametru P11.03 i zmniejszy¢ warto$¢
napiecia tego zabezpieczenia w
parametrze P11.04.
©® Wydtuzy¢ czas zwalniania; jezeli proces
wymaga szybkiego zwalniania, mozna
zastosowa¢ modut hamowania, uktad
zwrotu energii lub funkcje hamowania
strumieniem magnetycznym.
® Zbyt krotki czas zwalniania. ® Poprawi¢ jako$¢ zasilania, aby spetniato
® Napiecie sieci zasilajacej jest wymagania dotyczace napiecia
zbyt wysokie. wejéciowego przemiennika (patrz
Es Przepigcie podczas |® Obcigzenie powoduje znaczny |  specyfikacja produktu).
zwalniania zwrot energii. ® Zainstalowa¢ modut hamowania i uktad
® Nieprawidtowe ustawienie 2zwrotu energii lub wyeliminowa¢ czynniki
zabezpieczenia przed zewnetrzne powodujace generowanie
blokowaniem przy przepigciu. energii przez obciazenie.
® Wigczy¢ zabezpieczenie przed
blokowaniem przy przepieciu za pomoca
parametru P11.03 i zmniejszy¢ warto$¢
napiecia tego zabezpieczenia w
parametrze P11.04.
® Poprawi¢ jako$¢ zasilania, aby spetniato
wymagania dotyczace napiecia
wejsciowego przemiennika (patrz
® Napiecie sieci zasilajacej jest specyfikacja produktu).
zbyt wysokie. ® Zainstalowa¢ modut hamowania i uktad
Przepigcie podczas |® Obciazenie powoduje znaczny |  zwrotu energii lub wyeliminowa¢ czynniki
E9 pracy ze statg zwrot energii. zewnetrzne powodujace generowanie
predkoscia ©® Nieprawidfowe ustawienie energii przez obcigzenie.
zabezpieczenia przed ©® Wigczy¢ zabezpieczenie przed
blokowaniem przy przepigciu. blokowaniem przy przepieciu za pomocg
parametru P11.03 i zmniejszy¢ warto$¢
napiecia tego zabezpieczenia w
parametrze P11.04.
©® Napiecie sieci zasilajacej jest
2byt niske. ® Zwigkszy¢ napiecie wejsciowe sieci
® Nieprawidlowe wskazanie L
napiecia szyny DC. zaslajace).
- . . ) . ® Skontaktowac sig z nami.
Zbyt niskie napiecie |® Nieprawidtowe zamknigcie o )
E10 B ) ® Skontaktowac sig z nami.
szyny DC stycznika obwodu tadowania -~ I
wstepnego. ° Sprayvdzm, czy zasilanie WeJSCIOW.e' Jgst
. L prawidiowe oraz czy przewody wejsciowe
® Praca przy duzym obciazeniu )
. nie sa poluzowane.
w przypadku zaniku fazy na
wejsciu.
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Kod . am . . Kod . o . . Kod . o n n
usterki Typ usterki Mozliwa przyczyna Rozwigzanie usterki Typ usterki Mozliwa przyczyna Rozwigzanie usterki Typ usterki Mozliwa przyczyna Rozwiazanie
° Napief:ielsieci zasilajacej jest | ® Zwi?k§2y§ napiecie wejsciowe sieci Przeciazenie ® Przemiennik zgla}sze‘z alarm | @ Sprawdzié, czy prég alarmu wstepnego tran'smisja danych, lecz nie ® Po wylaczeniu %asilania po;?rawié osa(izenie
zbyt niskie. zasilajacej. E25 , wstepny przecigzenia zgodnie L ) . mozna rozpoznaé typu karty. karty rozszerzen, a nastgpnie sprawdzi¢, czy
) ) ) ) - . - elektroniczne A . przeciazenia zostat prawidtowo ustawiony. . ) )
E1 | Preeciazenie sinika ® Nieprawidtowo ustawiono prad |® Ponownie ustawi¢ prad znamionowy silnika z ustawiong warto$cia. Usterka usterka wystepuje ponownie po kolejnym
% znamionowy silnika. w grupie parametréw silnika. ® Przewdd panelu zekroczenia czasu ® Brak transmisji danych w wigczeniu zasilania.
® Blokada silnika lub gwaltowne | ® Sprawdzi¢ obcigzenie i skorygowaé operatorskiego jest N i ) E63 P - interfejsie karty ® Sprawdzi¢, czy ztacze karty lub gniazdo nie jest
. L - . ) ® Sprawdzi¢ przewdd panelu operatorskiego komunikacii karty L v )
zmiany obcigzenia. podbicie momentu. nieprawidtowo podtaczony lub ) i . - L komunikacyjnej. uszkodzone. Jezeli tak, po wylaczeniu
- - - ) i podtaczy¢ go ponownie, aby ustali¢, czy komunikacyjnej . . )
® Zbyt szybkie przyspieszanie. ., : ) Btad przesytania odtaczony. . zasilania wymieni¢ zigcze karty lub gniazdo.
- |® Wydluzy¢ czas przyspieszania. . ) usterka nadal wystepuije. — -
@ Ponowne uruchomienie silnika _ . parametréw do ® Przewod panelu N o - L ) ® Brak transmisji danych miedzy »
. o @® Unika¢ ponownego uruchamiania silnika E27 o | ® Sprawdzi¢ otoczenie i wyeliminowac zrodta Przekroczenie czasu o @ Sprawdzi¢, czy przewody karty
L podczas jego obracania si¢. i ) ) panelu operatorskiego jest zbyt diugi, . - karta komunikacyjng a N .
Przecigzenie L przed jego catkowitym zatrzymaniem. ) T P zaktocen. E66 komunikacji - komunikacyjnej nie sg poluzowane ani
E12 . ©® Napiecie sieci zasilajacej jest ) L L operatorskiego co powoduie silne zakidcenia. o . sterownikiem nadrzednym lub
przemiennika - ® Zwiekszy¢ napiecie wejsciowe sieci o ® \Wymieni¢ uszkodzony podzespot i EtherCAT odtaczone.
zbyt niskie. sasilaiacei @ Biad obwodu komunikacyjnego sKorzZystat 2 bomocy Senwisu PLC.
@ Zbyt duze obcigzenie. A J', o ) . panelu operatorskiego lub ptyty y P y ’ ® Sygnat wejsciowy Al1 jest zbyt
_ ® Zastosowac przemiennik o wigkszej mocy. . o o
® Zbyt mata moc przemiennika. gtownej E9 Odtaczenie wejscia niski.
® Zanik fazy lub znaczne ® Sprawdzi¢, czy zasilanie wejsciowe jest @ Przewsd panelu ® Sprawdzi¢ otoczenie i wyeliminowa¢ zrédta All ® Przewody wejécia Al1 sg
Zanik fazy 0o stronie wahania napiecia na wejéciach |  prawidiowe oraz czy przewody wejsciowe o eratorsiie o iost zaktocen. odtgczone. @ Podiacayé #rédio napiedia 5 V 1ub pradu 10
E13 2y po st L1, L2 1ub L3, nie 53 poluzowane. peralorsiiego J ® Wymieni¢ uszkodzony podzespol ® Sygnal wejsciowy A2 jest zoyt | © o ac2y© 21010 napigaia o ¥ b pradu
wejsciowej i - ; i nieprawidtowo podtaczony lub . ) o o mA i sprawdzi¢, czy sygnat wejsciowy jest
® Poluzowane $ruby zaciskow | @ Ustawi¢ parametr P11.00 tak, aby wytaczy¢ Blad obierania|  odtaczon skorzysta¢ z pomocy serwisu. E93 Odtaczenie wejscia niski. cawidiow
wejsciowych. zglaszanie tej usterki. a ., p a ) V- ® Sprawdzi¢, czy wersja oprogramowania Al2 ® Przewody wejécia Al2 sg pra o”y. ) -
— E28 |parametréw z panelu|® Przewod panelu S . . @ Sprawdzi¢ okablowanie lub wymieni¢
® Przewody wyjsciowe sg ) L . piyty sterujacej, z ktorej wykonano kopie odtaczone. X
operatorskiego operatorskiego jest zbyt diugi, . — - przewdd.
przerwane lub zwarte do masy. c0 powoduie silne zaktocenia zapasowa parametrow w panelu ® Sygnat wejsciowy Al3 jest zbyt
® Zanik fazy U, V lub W albo P Z 2 isd danych w anelu. operatorskim, jest zgodna z wersjg Eo4 Odtgczenie wejécia niski.
znaczna asymetria trzech faz o a;rato‘:skim Y P oprogramowania plyty sterujacej Al3 ® Przewody wejécia Al3 sg
obcigzenia. ® Sprawdzi¢, czy przewody wyjéciowe nie sg P przemiennika. odtaczone.
#U : Wykryci iku f: I i X ® Brak t isji danych mied ° i
Zanik fazy po stronie wega ykrycie zam.u ?Z.y pol uzowqﬁe ani ;.)rzerwane. o ral ransm|§1| a.nyc miedzy ® Sprawdzic, czy przewody karty Usterlfa Brak transm|§J| da.nych miedzy @ Sprawdzic, czy przewody karty
E14 o na wyjéciu wymaga co najmniej | ® Sprawdzi¢, czy nie wystepuja gwattowne Usterka komunikacji karta komunikacyjng a R ) przekroczenia czasu |  kartg komunikacyjng a N .
wyjéciowej A . ) L . E30 . komunikacyjnej nie sg poluzowane ani E95 o - komunikacyjnej nie sg poluzowane ani
2,5s. Po zaniku fazy moze zmiany obciazenia ani asymetria Ethernet sterownikiem nadrzednym lub odiaczone komunikacii sterownikiem nadrzednym lub d
wystapi¢ niestabilno$¢, wskutek rezystancii trzech faz silnika. PLC. A ) EtherNet/IP PLC. odiaczone.
czego jako pierwsza moze zostaé ® Sprawdzi¢, czy silnik nie ma zwarcia Brak programu ® Brak h
zgloszona usterka przetezenia, ® \Wyjscie przemiennika jest doziemnego oraz czy jego okablowanie E96 rozruchowego lr: ;liirzogr.?mu fozchowego @ Skontaktowac sig z nami.
przepiecia, przeciazenia lub 2 Usterka zwarcia zwarte do ziemi. jest prawidiowe. aktualizacji axlualizayl
odchytki predkosci. doziemnego ® Usterka obwodu pomiaru @ Sprawdzi¢, czy okablowanie silnika jest Usterka komunikacji
® Kanat wentylacyjny jest pradu. prawidiowe. E587 |  miedzy dwoma
zablokowany lub wentylator | ® Udrozni¢ kanat wentylacyjny lub wymieni¢ ©® Wymieni¢ gtéwna plyte sterujaca. procesorami 1 ® Usterka komunikacji miedzy @ Skontakiowat sie z nami
Przegrzanie modutu Jestuszkodzony. wentylator. ® Sprawdzic, czy nie wystepuje przeciazenie, Usterka komunikacji | dwoma procesorami. ¢ :
E16 talownika ® Temperatura otoczenia jest ® Zapewni¢ odpowiednia wentylacje w celu wydtuzy¢ czas wykrywania odchytki E588 migdzy dwoma
zbyt wysoka. obnizenia temperatury otoczenia. predkosci lub czas procesorami 2
® Diugotrwat: ® Zast ¢ iennik o wiekszej . i i Iniania.
ugo. r\luaz.a praca z astosowac przemiennik o wigkszej mocy. Usterka odchylki | @ Zbyt duze obciazenie lub przysp|e§?an|a/zyva ln|an|a o )
przecigzeniem. E34 L o @ Sprawdzi¢ ustawienia parametrow silnika i 8 Wymiary produktu
— predkosci zablokowanie silnika. ) .
® Aktywowano sygnat wejsciowy @ Sorawdzic. czy syanal weisciowy 2 ponownie przeprowadzi¢ automatyczne o . . ) o o L
E17 | Usterka zewnetrzna usterki zewnetrznej na zacisku p C, Y SYg J. y . dostrajanie parametrow silnika. Rysunek 8-1 Wymiary i rozmieszczenie otworéw przemiennikéw o wielkosci mechanicznej A i B
urzadzenia zewnetrznego jest prawidtowy. i - . Dl
DI. ® Sprawdzi¢ ustawienia parametrow
° i idk kos¢ isji. egulatora petli predkosci.
@ Nieprawidlowa predkos Ustawi¢ grawnd owa pred 08¢ transmisji : : —_— regu petli pre i I
. ® Sprawdzi¢ okablowanie portu @ Nieprawidtowe obcigzenie. . A ) L il
transmisji o ) ) . ® Sprawdzic, czy nie wystepuje przeciazenie
I - I komunikacyjnego. ® Nieprawidtowe ustawienia Lo
Usterka komunikacji | @ Usterka linii komunikacyjne;. . - I P lub zablokowanie silnika.
E18 ) ) ©® Prawidtowo ustawi¢ adres komunikacyjny. parametrow silnika - - P
Modbus/Modbus TCP | ® Nieprawidtowy adres ) ) . ) ® Sprawdzi¢ ustawienia parametrow silnika i
L ® \V celu zwigkszenia odpormnosci na synchronicznego. h . .
komunikacyjny. - . . L sity przeciwelektromotorycznej.
) o - zakiocenia zaleca sig stosowanie ® Parametry silnika uzyskane : I
® Silne zaktocenia komunikacji. i Usterka @ Ponownie przeprowadzi¢ automatyczne
przewodéw ekranowanych. E35 . . podczas automatycznego o P
. - - niedostrojenia o . dostrajanie parametrow silnika.
) ’ ) ® QOdfgczy¢ przewody silnikowe i dostrajania sg niedokfadne. . . L o
Usterka pomiaru | ® Nieprawidiowy stan przewodu B o ® \Wydtuzy¢ czas wykrywania niedostrojenia.
E19 L ) Lo przeprowadzi¢ kontrolg. ® Przemiennik nie jest L . -
pradu silnikowego lub izolacii silnika. L ) - @ Skorygowac wspotczynnik ostabiania pola =
® Skontaktowac si¢ z nami. podtaczony do silnika. .
— ) . magnetycznego oraz parametry petli
® Moc silnika nie jest ® Praca w zakresie osfabiania radowel )
dostosowana do mocy pola magnetycznego. pracowe. g2
przemiennika. Usterka moze | ® Zmieni¢ model przemiennika lub ® Przemiennik zglasza alarm e
L , R Usterka X L .| ® Sprawdzic obciazenie i prog alarmu
wystapic, jeZeli roZznica mocy zastosowac sterowanie V/F. E36 . L wstepny niedocigZenia zgodnie A L
. - L - niedocigzenia A o wstepnego niedocigzenia.
przekracza pig¢ klas mocy. ® Sprawdzi¢ okablowanie silnika, typ silnika z ustawiong warto$cia.
@ Nieprawidiowe ustawienie oraz ustawienia parametrow. ® Funkcja bezpiecznego
Usterka parametrow silnika. ® QOdigczy¢ obcigzenie od silnika i ponownie E40 Bezpieczne wylaczenia momentu zostata |
E20 automatycznego | ® Parametry uzyskane podczas przeprowadzi¢ automatyczne dostrajanie. wytaczenie momentu | aktywowana przez sygnat Tabela 8-1 Wymiary i rozmieszczenie otworéw przemiennikéw o wielkosci mechanicznej A i B
dostrajania silnika automatycznego dostrajania | ® Sprawdzi¢, czy gorna granica zewnetrzny. S , - - —
Wielkos¢ n Rozstaw otworéw |Srednica otworéw
znacznie f)dbiegajq od czestotliwosic? jest wligksza lnii 213 Usterlka ob}lvodu @ Niepravidiowe okablowanie ® Sprawdzic, czy pr.ZeWod.y zacis.kéw STO sg Model produkt hani Wymiary zewnetrzne (mm) montazowych (mm) | montazowych
parametréw standardowych. czgstotliwosci znamionowej. E41 bezpieczenstwa obwodu STO podtaczone prawidiowo i pewnie. zna W1 H1 D1 W2 H2 (mm)
@ Przekroczono limit czasu @ Odpowiednio zmniejszy¢ nastawe pradu kanatu STO 1 ® Usterka zewnelrznego ® Sprawdzic, czy zewnetrzny przefacznik GD28-0R2G-S2 60 190 155 36 180 @5
automatycznego dostrajania. impulsowego. Usterka obwodu przstaznika STO STO dziata prawidiowo. GD28-0R4G-S2 60 190 155 36 180 @5
@ Ustawi rtos¢ prad ) ® Wymieni¢ plyte sterujaca. - X
. siawion wa. OS¢ prél u. E42 bezpieczenstwa | ® Usterka sprzetowa obwodu . ymienic piytg sterujaca A ) . GD28-0R7G-52 60 190 155 36 180 25
impulsowego jest zbyt duza. ) ., # Uwaga: W celu skasowania usterki nalezy GD28-0R2G-2 60 190 155 36 180 25
3 kanatu STO 2 bezpieczenstwa kanatu. ) P
® Biad odczytu lub zapisu @ Nacisna przycisk STOPIRST ab ponownie wigczy¢ zasilanie. GD28-0R4G-2 60 190 155 36 180 @5
21 Usterka obstugi parametrow sterowania zreseto?n/apé uysterk 80y £ Usterka obu kanatow | ® Wystapita usterka sprzetowa © Wymienié pivie staruiaca napedu GD28-0R7G-2 A 60 190 155 36 180 a5
pamieci EEPROM | ® Uszkodzenie pamieci o . STO1i2 obwodu STO. y Plylg sierujaca napecu. GD28-0R4G-4 60 190 1585 36 180 @5
EEPROM. © Wymienié piyte sterujaca. Blad kontroli CRC GD28-0R7G-4 60 190|155 36 180 25
° N
Utrata syanalu @ Utrata sygnatu sprzezenia ® Sprawdzi¢ przewody sygnalu sprzezenia E44 | pamigci FLASH kodu ;J:tergj piyty sterujacej ® Wymienic plyte sterujaca napedu. GD28-1R1G-4 60 190 155 36 180 25
£ sprze ggﬂia zwrotnego PID. zwrotnego PID. bezpieczenstwa STO pedu. gg;gggggg gg 128 12: 22 128 gg
@ Zanik zrodta sygnatu ® Sprawdzié zrodio sygnatu sprzezenia ® Brak isji danych mied. - .
zwrotnego PID. . v P ¥9 pree Przekroczenie czasu e ransm|§]| alnyc meez o Sprawdzi¢, czy przewody karty GD28-1R1G-S2 70 190 155 36 180 @5
sprzezenia zwrotnego PID. zwrotnego PID. o karta komunikacyjng a L .
® Usterka obwodu hamowania E57 komunikacji sterownikiem nadrzednym lub komunikacyjnej nie sa poluzowane ani GD28-1R5G-S2 70 190 155 36 180 @5
lub Usskodzenie franzystora PROFINET oy e odtaczone. GD28-2R2G-52 70 | 190 | 155 | 36 | 180 25
Usterka moduu hamowania y @ Sprawdzi¢ modut hamowania i wymieni¢ o : " E—— GD28-1R1G-2 70 190 155 36 180 @5
E23 hamowania © Zbyt mata rc;,z stancia tranzystor hamowania. ttampere.z u.ra :Jl’qu zemaku ® Obnizy¢ temperature urzadzenia lub GD28-1R5G-2 70 190 155 36 180 25
ze:/netrznegoyrez)'s]tora © Zuigkszy rezystancig hamowania. Usterka przegrzania |® ;izczr:\rl]vlfﬂf\z g grtn‘?;yrso * otoczenia. o 70 = = = - =
. E59 ,p ) 9 P yp ® Wymienic rezystor pomiaru temperatury. GD28-1R5G-4 B 70 190 155 36 180 5
hamowania. silnika temperatury przez Al/AO. ® Sprawdzié syanal zewnetrzneqo zacisku GD28-2R2G-4 70 190 155 36 180 25
® Rzeczywisty czas pracy ® Na wejsciu DI4 wykryto sygnat zmiam temygeratu ¢ g GD28-003G-4 70 190 155 36 180 25
Osiagnieto zadany przemiennika przekroczyt L ) przegrzania silnika. P P 5 GD28-004G-4 70 190 155 36 180 25
E24 ) A ® Skontaktowac sig z nami. - - - — — "
czas pracy ustawiony wewnetrznie czas E60 Btad identyfikacji |® W interfejsie karty ® Sprawdzi¢, czy  karta  rozszerzen GD28-1R5G-5 70 190 155 36 180 25
pracy. karty komunikacyjnej | komunikacyjnej odbywa sie zamontowana w gniezdzie jest obstugiwana. GD28-2R2G-5 70 190 155 36 180 @5
GD28-004G-5 70 190 155 36 180 25
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B , ) o o Appendix A Dane dotyczace efektywnosci energetycznej Due obciazenie Mate obciazenie
Rysunek 8-2 Wymiary i rozmieszczenie otworéw przemiennikéw o wielkosci mechanicznej C Maks Maks Moc
wl Tabela A-1 Straty mocy i klasa IE Moc Moc | Prad et Moc Moc | Prad r _|lznamiono Nap!et:le
Model produktu - " pozorn| . . wa  [znamionow|
Dl Straty wzgledne (%) Straty w pozorna | silnika (wyjscio| ura silnika |wyjécio| ura .
a Czestotli| e(V)
trybie | Klasa (kVA) | (kW) | wy(A) | pracy (kW) | wy(A)| pracy | ..
Model produktu ., o (kVA) o wos¢ (Hz)
; ; B b 5 B ; ;100) [gotowos
(0;25) ((0;50)| (0;100) [ (50;25) | (50;50) | (50;100)| (90;50) |(90;100) |got IE (°C) (°C)
ci (W) GD28-0R4G-4 | 126 | 04 | 15 [50°C [ 1,66 | 075 | 2 |40°C
L——30 GD28-0R2G-S2 | 245 | 2,78 | 298 | 28 | 301 | 326 | 308 | 329 7 IE2 GD28-0R7G-4 | 21 | 075 | 25 |50°C [273 | 11 | 33 | 40°C
BEgE GD28-0R4G-S2 | 196 | 224 | 254 | 205 | 24 | 265 | 252 | 281 7 IE2 GD28-1R1G4 | 241 | 11 | 3 |50°C | 294 | 15 | 37 | 40°C
GD28-0R7G-S2 | 1,48 | 168 | 1,84 | 1,54 | 184 | 254 | 193 | 271 7 IE2 GD28-1R5G-4 | 356 | 15 | 42 | 50°C [ 466 | 22 | 55 |40°C 50t
= 9 GD28-R1G6-52 | 139 | 161 | 221 | 168 | 19 | 285 | 208 | a7t [ 7 | k2 CD28-2R2G-4 | 453 | 22 | 55 | S0°C 576 8 | 7 | 40°C |
2 GD28-1R5G-S2 | 141 | 144 | 191 | 169 | 191 [ 235 | 192 | 259 7 IE2 gg;gggjg: 6';7 j ;'5 52 g ggz 4 191'5 :g g Dopuszcz| AC 3PH
n GD28-2R2G-S2 | 1,2 | 142 202 | 138 | 168 | 241 | 175 | 295 7 IE2 GD28.5R5G-4 ;21 v 1';—’ 20"0 11‘84 ?: 1: 0°C alny | 380-480V
GD28-004G-S2 | 1,33 | 1,65 | 2,34 | 147 | 184 | 274 | 204 | 3,09 1 IE2 GD28.7R5G_4 12‘96 7'5 155 T50°G 13‘49 1’1 7 Ta0c zakres:
200000 ! GD28-0R2G-2 | 2,39 | 269 | 297 | 266 | 295 | 32 | 302 | 324 | 7 | IE2 ooosotioa 1007 T 11 T 25 Teoc Tzl 15 T 32 Taoc ] oM
Jm ey GD28-0R4G-2 | 195 | 219 | 25 | 213 | 238 | 274 | 245 | 281 7 IE2 02801564 | 2106 1 15 1 32 150°C |36 | 185 | 38 |40°C
" GD28-0R7G-2 | 148 | 167 | 2,26 | 159 | 184 | 25 19 | 262 7 IE2 GD28018G4 | 252 | 185 | 38 | 50°C | 296 | 22 | 45 | 40°C
GD28-1R1G-2 | 1,28 | 152 | 2,08 | 156 | 1,77 | 223 | 184 | 242 7 IE2 yYery S 5
Tabela 8-2 Wymiary i rozmieszczenie otwordw przemiennikéw o wielkosci mechanicznej C GD28-1R5G-2 136 | 144 | 177 | 168 173 194 187 234 7 E2 25;:3;122 218’7591 023. fi :g °g 3’28'1197 03705 zsj :g °g
Model Wielkos¢ | Wymiary zewngtrzne (mm) Rozzt_awotv.voréw Srednicaotworfw GD28-2R2G-2 131 [ 137 172 | 16 1,73 1,95 1,82 22 7 IE2 GD28-0R7G-5 | 242 075 | 23 [ 50°c 285 15 27 | 40°C
produktu | mechaniczna mon ych (mm) ych GD28-004G-2 145 [ 163 | 193 | 151 | 1,72 2,1 19 2,26 11 IE2 GD28-1R5G-5 | 345 15 3 [s50°c |46 22 | 42 | 40°C
V1 1 V2V 1 2 {mm) GD28-5R5G-2 | 079 | 132 | 199 | 087 | 134 | 222 | 141 | 239 | 11 | IE2 GD28-2R2G5 | 579 | 22 | 42 | 50°C | 687 | 4 | 55 | 4o°c |P0Hzb
CD26-004C-52 0 | 2% | 15 | 70 | 72 | 220 2% GD28-7R5G2 | 062 | 09 | 176 | 08 | 115 | 204 | 146 | 228 | 14 | IE2 GD28-004G5 | 798 | 4 | 65 [50°C [931| 55 | 9 |4o0°C 060 He AC 3PH
CD26-004G-2 0 | 285 | 1% | 70 | 72 | 220 2% GD28-011G2_| 054 | 078 | 187 | 077 | 118 | 209 | 123 | 248 | 14 | IE2 GD28-5R6G5 | 1176 | 65 | o | s0°C [1224] 75 | 12 |40°c |0 ™| SO
gg;gzgggj . gg 222 1: ;g ;z izg gg GD28:0156-2_ | 092 | 093 | 095 | 106 | 137 | 149 | 26 | 298 | 16 | IE2 GD28-7R56:5 | 1443 | 75 | 12 | s0°C [1698| 11 | 17 |a0°c |
GD28-7R5G-4 m ™ e 70 7 220 2 GD28-0R4G-4 | 213 | 228 | 259 | 2,2 | 254 | 281 | 254 | 294 9 IE2 GD28-011G-5 | 20,10 | 11 17 | 50°C |25612| 15 | 22 | 40°C |47 oapr,
OD28.5R56.5 % P 155 70 7 70 26 GD28-0R7G-4 | 141 [ 164 | 211 | 167 | 186 | 229 | 192 | 243 9 IE2 GD28-015G-5 | 2191 | 15 | 22 | 50°C |31.08] 185 | 27 | 40°C
2 _1R1G- GD28-018G-5 | 2647 | 185 | 27 | 50°C |32,89| 22 34 | 40°C
GD28.7R5G5 % %5 155 7 7 0 26 GD28-1R1G-4 | 145 | 161 1,83 | 1,64 | 1,94 | 216 | 203 | 229 9 IE2
GD28-1R5G-4 | 1,25 | 134 | 152 | 141 | 163 | 201 [ 162 | 215 | 9 IE2 GD28-022G-5 | 2965 | 22 | 34 | 50°C |4066| 30 | 42 | 40°C
Rysunek 8-3 Wymiary i rozmieszczenie otworéw przemiennikéw o wielkosci mechanicznej D GD28-2R2G-4 127 1129 | 161 | 156 177 212 161 223 9 E2
Wi GD28-003G-4 | 1,19 | 1,27 | 1555 | 148 | 1,65 | 201 | 159 | 211 9 IE2
F% DL GD28-004G-4 | 1,11 | 1,21 | 146 | 1,34 | 162 | 183 | 154 | 235 9 IE2
— GD28-5R5G-4 | 1,22 | 1,37 | 156 | 146 | 1,77 | 212 | 1,77 | 226 1 IE2
GD28-7R5G-4 | 0,76 | 096 | 1,54 | 098 | 117 | 191 | 122 | 204 1 IE2
GD28-011G4 | 0,79 {089 | 1,79 | 0,78 | 09 1,77 | 093 | 18 20 IE2
o GD28-015G-4 | 07 |101] 198 | 074 | 102 | 187 | 117 | 223 20 IE2
GD28-018G-4 | 053 | 0,76 | 1,23 | 056 | 086 | 1,73 | 086 | 2,01 20 IE2
_ GD28-022G-4 | 063 | 0,71 | 1,38 | 06 | 09 1,73 | 1,02 | 195 20 IE2
HoF GD28-0R4G-5 | 1,29 | 148 | 1,76 | 148 | 1,72 | 213 | 205 | 251 12 IE2
GD28-0R7G-5 | 1,26 | 141 | 1,74 | 142 | 167 | 207 | 201 | 244 12 IE2
GD28-1R5G-5 | 1,20 | 1,35 | 1,66 | 1,39 | 1,63 | 199 | 192 | 224 13 IE2
. CoBEEe0EE ° b GD28-2R2G-5 | 1,17 [ 1,32 ] 162 [ 134 | 159 | 195 | 185 | 224 | 13 | IE2
© GD28-004G-5 | 1,14 | 1,29 | 157 | 128 | 155 [ 191 | 183 | 217 13 IE2
@ | /A
I i Ma— GD28-5R5G-5 | 141 [ 127 | 151 [ 120 | 148 | 187 | 178 | 207 [ 15 | 2
B ! ) R . GD28-7R5G-5 | 1,06 | 1,24 | 148 | 117 | 147 | 1585 | 1,73 | 202 15 IE2
Tabela 8-3 Wymiary i rozmieszczenie otworéw przemiennikéw o wielkosci mechanicznej D
_ i GD28-011G5 | 0,88 | 1,18 | 140 | 1,03 | 144 | 182 | 169 | 197 32 IE2
Wielkosé Wymiary zewnetrzne | Rozstaw otworow | Srednica otworéw GD28-015G-5 | 073 | 097 | 134 | 089 | 131 | 172 | 152 | 194 | 32 | IE2
Model produktu haniczna (mm) montazowych (mm) ych 02801 7 124 12 P ] ] &
c: Wi ] D1 m 2 (mm) GD28-018G-5 | 0,70 | 0,88 | 1, 085 | 125 68 50 85 36
GD28-7R5G-2 130 250 185 100 237 26 GD28-022G-5 068 | 085] 125 | 0,79 | 1.2 1,56 1,36 1,77 36 IE2
GD28-011G-2 130 | 250 [ 185 100 237 a6 ) . o
GD28-011G4 0 130 250 185 100 237 6 Tabela A-2 Dane znamionowe (przy duzym/matym obciazeniu)
GD28-015G-4 130 | 250 [ 185 100 237 26 Duze obciazenie Male obciazenie
GD28-011G-5 130 [ 250 [ 185 100 237 a6 Maks. Maks. M°_° -
GD28-015G-5 130 | 250 [ 185 100 237 a6 Moc | Moc | Prad ¢ Mo | boc Prad [t . pie
o X ] i o, o . ] Model produktu _ . N p s L v wa  [znamionow|
Rysunek 8-4 Wymiary i rozmieszczenie otworéw przemiennikéw o wielkosci mechanicznej E pozoma | silnika |wyjécio| ura a silnika |wyjscio| ura Caestotli| e(V)
Wi (kVA) | (kW) | wy(A) P:acy (KVA) (kW) | wy (A) P:acy Wost (Hz)
w D1 (°C) (°C)
GD28-0R2G-S2 | 0,7 02 | 15 [50°C | 094 | 04 2 | 40°C
) GD28-0R4G-S2| 115 | 04 | 25 | 50°C | 152 | 075 | 33 | 40°C 52:3'“
GD28-0R7G-S2| 1,88 | 075 | 42 | 50°C | 226 | 11 | 51 |40°C i
GD28-1R1GS2| 228 | 14 | 65 | 50°C | 285 | 15 | 75 | 40°c |POPUsTE| ACTPH
° : . . : : : alny | 220-240v
GD28-1R5G-82| 335 | 15 | 7.5 | 60°C | 437 | 22 | 98 |40°C | . -
L GD28-2R2G-52| 435 | 22 | 10 | 50°C | 544 | 3 | 125 | 40°C |, (. }_'IZ
. GD28-004G-S2| 6 4 16 | 50°C| - - - | 40°C
=T | GD28-0R2G-2 | 069 | 02 | 15 [50°C | 091 | 04 2 | 40°C
GD28-0R4G-2 | 1,16 | 04 | 25 |50°C [ 151 075 | 33 | 40°C
GD28-0R7G-2 | 1,91 | 075 | 42 | 50°C [229| 11 | 51 | 40°C
hasoumLsy o GD28-1R1G2 | 306 | 11 | 65 | 50°C | 353 | 15 | 75 | 40°C 52:;'“
EOEEOEIEN)
GD28-1R5G-2 | 354 | 15 | 75 | 50°C [ 463 | 22 | 98 | 40°C i
A | Dopuszcz| AC 3PH
1 GD28-2R2G-2 | 471 | 22 | 10 |50°C | 588 | 3 | 125 |40°C |"7 N
| —— -
GD28-004G-2 | 6,1 4 16 | 50°C| 8 | 55 | 21 |40°C Zakrzg
Tabela 8-4 Wymiary i rozmieszczenie otworéw przemiennikéw o wielko$ci mechanicznej E GD28-5R5G-2 8,24 55 20 50°C | 9,9 75 26 40 °C 4763 H
4/ v4
Wielkosé Wymiary zewnetrzne Rozstaw otworéw |Srednica otworéw GD28-7R5G-2 | 14,69 | 75 30 [ 50°C | 215 | 1 39 | 40°C
Model produktu hani (mm) montazowych (mm) | montazowych GD28-011G-2 | 19,95 11 42 | 50°C - - - 40 °C
czna | Wi H1 D1 w2 H2 (mm) GD28-015G-2 | 21 | 15 | 55 | 50°C | 267 | 185 | 64 | 40°C
GD28-015G-2 160 300 190 130 287 a6
GD28-018G-4 160 300 190 130 287 a6
GD28-022G-4 E 160 300 190 130 287 a6 66001-01759
GD28-018G-5 160 300 190 130 287 a6 i
GD28.022G5 160 | 300 190 130 | 287 2 Copyright © INVT.
Informacje zawarte w instrukcji moga ulec zmianie bez wczesniejszego powiadomienia 202607 (V1.0)
13- 14- -15-



	页 1
	页 2

