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. P . . Marquages 5 : : Voyant Etat Significati i peut aider les utilisat a éviter toute modificati identell i i
, ¢ Présentation de la fonction y: ignification qui peut aider les utilisateurs & éviter toute modification accidentelle. Code de N ) ) Valeur par | Modifi Code de - - Valeur par | Modifi
Guide de demarrage raplde.d u variateur de freq uence de b(or)nlers W Toujours allumé Le variateur de fréquence est en fonctionnement Code de "o orseartaton Valeur par | Modif fonction _ om LSEEET défaut | cation fonction AT IAEELET défaut | cation
Goodrive28 0 Borniers de bus CC communs (+) et (-) FTRIRE B LCignotant Le variateur de fréquence est en état d'auto-apprentissage fonction resentatio défaut | cation po3os | TemPsintegral delaboude ) ho0 40 000 0200s | o P63 | Valeurlimite supérieure de |oc g 00 oo, 1000% | o
o |Bomes de raccordement de la résistance de freinage PB, (+) des parametres Mode de réaulation de la |0 : Mo de régulation vectorielle sans PG 0 de vitesse 2 M ’ : sortie SA1 : ' mr
Ce guide présente briévement le variateur de fréquence Goodrive28 (GD28), Scannez le code QR pour T ebomie PEde ch R — [ IToujours éteint Le variateur de fréquence est en état d'arrét P00.00 vitgsse 1: mode de régulation vectorielle sans PG 1 2 © 0: re’zglage P03.12 ‘ . P03 Sortie SA1 correspondant a 0.00-10.00V 1000V o
notamment le cablage, les bornes de raccordement, le clavier, la mise en  consulter le manuel d'instructions B = P . orn;er o chague machine doit ée correctement mis & a terre. Wl Toujours allumé Marche arriére du variateur de fréquence 2 : mode de régulation vectorielle de la tension spatiale 1:réglage du parametre analogique EA1 i la valeur limite supérieure | ™ ' '
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service rapide, les paramétres de fonctions courantes, les défauts courants electrotngue complet des produits r:1e Os Ve coCm:nan e o imentaton de 10V ol YT — a e [ IToujours éteint Marche avant du variateur de fréquence 0 : canal de commandes de fonctionnement du clavier g . reglalgedd’l% gargr?etre analogique EA2 PO6.21 LTemps de. ﬁ!tre.dg sorte SA110,000s - 10,0005 0000s | o
| Ui h : X ) S . de la série GD28. et appareil fournit une alimentation de et un courant de sortie maximal de 50 m - - — Canal de commandes de |1 : canal de commandes de fonctionnement du bornier : couple défini via le paramétre analogique EA3 Valeur limite inférieure de
et leurs solutions, les dimensions et les données sur I'efficacité énergétique T Le variateur de ft il I d d P00.01 slecti 4 3i . ; P06.41 -300,0 % — 9
4 oroduit Plage d'entrée 1 0- 10 V/0-20 mA Ml Toujours allumé © ) arialeur e frequence utiise un Ganal de commandes : fonctionnement 2 : canal de commandes de fonctionnement de la 0 ° poaqq |  Sélectiondumodede |5: réglage HDI1 & impulsion haute vitesse 0 o ’ sortie HDO1 0% -P0643 00% | o
produt. . _ Impédance d'entrée : 33 kQ pour I'entrée de tension, 250Q pour I'entrée de courant de onf:tnonnemen? dela commumcaﬂon communication " | réglage du couple moteur 1 |8 : réglage du fonctionnement  plusieurs vitesses Sortie HDO1 correspondant
Pour plus d'informations et pour télécharger des ressources, consultez notre EA1  |Latension ou le courant d'entrée est réglé par linterrupteur a bascule EA1 (IIV), etle code de fonction LOCAL/REMOT H [Clignotant Le variateur de fréquence utiise un canal de commandes Canal de commandes de |0 - Modbus/Modbus TCP 10 : réglage de la communication Modbus/Modbus TCP POBA2 |, la valeur limit inférieure |00 ~90.00 KHz 000kHz | o
siyte’ web wwuw.invt.com. Pour les conditions de garantie, veuillez vous P05.76 doit étre configuré de fonf:tnonnemen? du bornier 0002 | foncionmementdela |2+ Ethemet 0 o 12 :réglage de la communication Ethemet Valeur limite supérieure de . .
référer au manuel d'instructions électronique complet. Résolution : précision de 1 % sur toute I'échelle [IToujours éteint ZZ gs:s:;:;;?me;gis:ﬂ'se un canal de commandes communication |3 : EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP 1E‘t‘h: %L?;ggg&?g;mﬁb% Po6.43 sortie HDO1 POBA1-3000% 1000% | o
n Plage d'entrée : -10~ 10V /0~ 20 mA Fréquence de sortie e erilet Sortie HDO1 correspondant
A Impédance d'entrée : 33 kQ pour 'entrée de tension, 250Q pour l'entrée de courant RUNTUNE | IlToujours allumés en méme Le variateur de fréquence est en état de défaut PO0.03 ! maximale Max (P00.04) - 599,00 Hz 5000Hz | © pu3.3p [Pctivation de la commande [0 : désactiver 0 j P64 |, 2 valeur limite su;?érieure 0,00-50,00 kHz 5000kHz | o
® Ce guide contient ur)iqugrrlent des informlationsrde base sur installation et la mise en service. Le non-respect EA2 t%;e;gign.:)lftle courfant denirée est réglé par interrupteur a bascule EAT (V), etle code de fonction FWD/REV temps et code d'erreur affiché Limite supérieure de ' d; co:ple moteur 1 I 1 acfiver P07.00 | Mot de passe utiisateur |0 — 65535 0 o
des consignes de sécurité et des insiructions dinstallation et de mise en service figurant dans les documents 05.76 doit étre configuré ) Locaurenor | Cignotants en méme temps |Le variateur de fréquence est en état e pré-alarme P00.04 fréquence de P00.05 - P00.03 5000Hz | © po3s4 | Bande passantedeboude |, 540 400 o P07.27 | Type de défauts récents |- - .
pertinents peut entrainer des accidents tels que des dommages aux appareils, des blessures corporelles, Resolution : precision de 1% sur toute I'chelle — — . fonctionnement de courant motgur 1 P07.28 | Typedudemier défaut |- - .
voire la mort. Plage qe sortie : 0 -10V/0-20mA . ) ‘ LaIIumageMmdlquAe Iun!lte actuellement affichée sur le clavier. Valeur limite inférieure de PO4.01 Augmentation du couple 00-100% 00% o P07.29 | Type de 2 demiers défauts |- " o
® Les opérations décrites dans ce document doivent étre réalisées uniquement par du personnel qualifié. SA1  |La sortie de tension ou de courant est réglé par finterrupteur & bascule SA1 (IIV) B-{ 1{] Hz Unité de fréquence P00.05 fréquence de 0,00 Hz-P00.04 000Hz | © moteur 1 P07.30 | Type de 3 demiers défauts |- - .
A Résolution : précision de 1 % sur toute 'échelle ‘“qu e - Unito do vitassa d - fonctionnement pos.gg | Gainde compensationde |\ o oo 100,0 % PO731 | Type de 4 demiers défatt
=) RO1A _[Sortie du relais : RO1A normalement ouvert, RO1B normalement fermé et RO1C servant au bornier, Voyant d'unité = Ll nite de vitesse de rotation Sélection de la commande (0 : réglage P00.10 ' glissement V/F moteur 1| mP i ; YpB 08 1 COMETs CaLs - - °
® |l est interdit d'effectuer des travaux de cablage, d'inspection ou de remplacement de composants lorsque RO1B  |commun " i1 A Unité de courant électrique P00.06 de fréquence A 1. réglage du p'aramétre analogique EA1 0 ° Facteur d'amortissement P07.32 | Typeded de@e‘r.s ‘,16"?“‘3 - - °
I'alimentation électrique est branchée. Avant d'effectuer ces travaux, assurez-vous que toute alimentation RO1C  |Pouvoir de coupure : 3A/CA 250 V, 1A/CC 30 V :}«I. % Pourcentage 2 : réglage du paramétre analogique EA2 P04.10 | des oscillations & basse  0-100 10 ° Nombre de réntalaton
d'entrée est coupée et attendez au moins le temps indiqué sur le variateur de fréquence. GND  |Mise & la terre de référence de Falimentation +10 V et mise & la terre e référence du signal j‘v ““D . v Unité de tension 3 : réglage du paramétre analogique EA3 fréquence moteur 1 P08.28 automahg:f: jtn casde [0-10 0 o
Temps d'attent i L 16 4 impulsi i 'amorti
ps datiente Modele de variateur de fréquence analogique - - . 5 :réglage HDI1 & impulsion haute vitesse Facteur damortissement Réglage de lintervalle de
minimum Capacité de commutation : 50 mA/ 30 V ; plage de fréquences de sortie : 0 — 50 kHz Bouton Effet 7 : réglage du programme simple AP P04.11 | desoscillaions & haute 0 -100 10 ° P !
- " - - " wot o - : ’ o A VT ) 5 : = : . e : bl . fréquence 1 P08.29 | réinitialisation automatique (0,1-3600.0s 1.0s o
5 minutes Mgnophase 220V :0,2- 4 kW ; triphasé 220 V: 0,2 - 15 kW ; omme bornier DO standard, sortie push-pull, sélection de la configuration via le code de fonction Bouton Pour accéder ou quitter le menu principal, supprimer les parameétres de raccourci poo.g7 | Sélection de la commande 8 : réglage du fonctionnement a plusieurs vitesses 1 o __Toquence L — i en cas de défaut
Triphasé 380 V : 0,4 — 22 kW ; triphasé 575 V : 0,4 — 22 kW P06.00 _ i ____ _ ___ i __ multifonctioq de [Maintenir ce bouton enfoncé (pendant plus de 1 s) permet d'exécuter la fonction de fréquence B 9: réglage dela commandg P!D PO5.00 Sélection du type d'entrée |0 HDI1 est une entre':e d mpulsmns a haute vitesse 0 ° Plage de régiage - 0x00— 012
R 485+  |Pour le port de communication de signal différentiel 485, utilisez un cable a paires torsadées blindées, programmation/ | définie dans le demier chiffre du code de fonction P07.02. Il s'exécutera par défaut 10 réglage de la communication Modbus HDI 1 HOI estune entrée logique Chiffre des unités : mode de fonctionnement
1 Céblage externe 4g5. |0 communication 485 standard. La résistance de terminal de 120 € pour la communication 485 est raccourci | par simple pression. 12:: réglage de la communication Ethernet pos g1 | Setection delafonction du 0 : aucune fonction 1 : rotation avant 1 o) 0 mode de fonctionnement norml
e apeen ) sélectionnée via linterrupteur a bascule 485 (ON/OFF) Pour accéder & I'scran du menu étape par étape, et définir les paramétres et 14 : réglage de la communication bornier DIt g:rotatmn aéné(;e o Mode de fonctionnement du 1 : e ventiateur fonctionne en continu aprés la mise sous
Interface Type-C, pouvant étre connecté directement & un PC. Le protocole de communication est| confirmer : EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP PO! Sélection de la fonction du (3 : commande de fonctionnement a tro’s fils i e
’ g ’ PIOTNES AOMIMUMIS ’ - - - 5.02 . R ; 4 © P08.41 ventilateur de tension 0x10
= Modbus RTU. Lorsque le variateur de fréquence n'est pas connecté & I'alimentation principale, ses Bouton OK/ |Les paramétres d'affichage peuvent étre sélectionnés en boucle entre linterface po0.1o |Rédlage delafriéquence via | o o 5o 0 5000Hz | o bornier DI2 4 rotation avant par &-coups refroidissement |2 : mode de fonctionnement 2 " ’
:” ] H USB  |paramétres peuvent étre modifiés, enregistrés, importés et exportés ; lorsqu'il est connecté a déplacement |d'affichage d'arrét et linterface d'affichage de fonctionnement ; i le clavier : : ' P05.03 Sélection de la fonction du |5 : rotation arriére par &-coups 7 © CHiffre des dizaines : mode de réglage de la vitesse
ritregenee | 11T CabieType-C I'alimentation principale, son fonctionnement peut étre commandé et ses paramétres de Dans I'interface de modification des paramétres, appuyer et maintenir enfoncé (plus ket Selonle ' bornier DI3 6 amét ibre 7 :éinitialisation des défauts squlati itesse désactivé
JRSTCTE R ) ar j ) ! — - - - A 0 : Régulation de vitesse désactivée
] | 3. 1 fonctionnement surveillés de 1's) ce bouton permettent de parcourir les paramétres. POOTT | Temps daccekraton 1 0036000 modéle | ° pos.04 | Selection dela fonction du 8:miseenpause  9:entrée du défaut extemne 1 mo%e de réglage de la vitessev 1
Rager | 3 chig LD Clvier LCD Le variateur de fréquence fournit de I'énergie aux utilisateurs externes, avec un courant de sortie Bouton P00.12 scdlérati PR Selonle : bornier Di4 10 incrémentaton du réglage de a réquence (UP) ’ ° Pl de regl 90 000 - 0x011
- soqy  |maximal de 100 mA A dincrémentation | CTémentation de données ou de code de fonction 12 | Temps de décelération 1 modele | © Sélection de la fonclion du | écrémentafion du réglage de a fréquence (DOWN) CI?i?f?e :ersegstg; R
| 38 | : ' de 100 m . ! ! ) o . jtés :
| c . i . tonch . P05.11 ) 57 : entrée de défaut de surchauffe moteur (DI4 . ) T
Boncer | 8% 3 m ‘ gofnemutu t::r; rug:gz Oci?ggiéeTétr:jr lc; algieﬁrgjtﬁgijterne en mode NPN pour la bornier DI (le - Bouton de Domentaton do domne . o0 Selection du sens de 0 : fonchlonnement dans le sens par defaut 05 borier HDI1 ricuement] ( 0 © 0: protection perte de phase d'entrée du logiciel désactivée
mop® :_f omm oit glé surlap _ i décrémentation | DECTEMeN ation de données ou de code de fonction 00.13 fonctionnement 1 .fonci.lonner‘r\lentl dang le sens opposée 0 o — . 1:protection  perte de phase d'entrée du logiciel autorisée|
s O coM Mise a la terre de référence numérique +24 V, pouvant étre utilisée comme entrée externe en mode 2 : rotation arriére interdite PO5.42 | Valeur limite inférieure EA1 0,00V - P05.44 000V ° P11.00 | Protection perte de phase Chiffre des dizaines : 0011 ©
y X i . En mode de foncti ier, i s 'auto- : gy ¢ : '
pimen 8 Fitrede PNP (I |nterrupt'ell,|r a bascule donletre réglé sur la position PNP) Bouton Marche apprenti:sa;e fonctionnement par clavier, il est utilisé pour la marche ou l'auto . 0 aucune opération . ‘ PO5.43 R\;eia:]g:e" ;?trereiz%c:giarr: é\:a 3000 % - 3000 % 00% o 0 protecion perte de phase de sortie désactivée
o Fonctions r]umenq|ues PI1 -Di4 : - _ __ : i P00.15 Auto-apprentissage de |1 : auto-apprentissage de rotation de tous les paramétres 0 ° — — U 1 protection perte de phase de sortie activee
o Plage de niveau d'entrée haut valide : 10 - 30 V Le code de fonction P07.04 spécifie la validité de la fonction de la clé ; paramétres moteur |2 : auto-apprentissage statique de tous les paramétres POS.44 |Valeur limite superieure EATP05.42 ~ 10,00V 1000V | o Chiffre des centaines : réservé
defreinage [ oteur i 'antré ide " 0 — i A . . . ) . 4 > .
B \ﬁy t Pla)ge de niveau Qentreel bas v.allde 10-5V Bouton Arrét/ En mode de fonc'uon'nemlent, appuyer  sur (l:e bouton permet d'arréter le : 3 : auto-apprentissage statique des paramétres partiels P05.45 Relglagie t;orrespppdant ala 3000 % - 3000 % 1000% | o "y | -7
N : P - ; : ul P " A
L hise dla terre Freqyence d enltree ma’x!male 1 kHz " Réinitialisation fonctionnement ou d actnfer fauto alpprentlssage P00.17 Type de variateurde 12 typelourd 2 © e ".m.e SUpeToue EA1 p1agp | NOTESSeCe communicaton | > Attention : I'adresse de I'esclave ne peut pas étre 1 o
2 Schéma de céblage électrique DI - Di4 Borniers d'entrée numériques programmables, et les utilisateurs peuvent configurer leurs fonctions Lorsqu'une alarme de défaut se déclenche, appuyer sur ce bouton réalisera une ' fréquence 3 : type léger P05.47 | Valeur limite inférieure EA2 |-10,00 V- P05.49 -1000V | o locale définie sur 0.
. ' . . ' (PTC) via des codes de fonction X o . ) o réinitialisation. . 0 : aucune opération PO5.48 Reglagg clorrles;’)gndanta la 3000 % - 3000 % 4000% | o - — 01200 bps 1:2400bps 24800 bps
Figure 2-1 Schéma de cablage type pour variateur de fréquence Le mode NPN/PNP peut étre sélectionné via un interrupteur a bascule, et la connexion a une . Rétablissementdes |1 rétablir les paramétres dusine (sauf moteur) valeur limite inférieure EA2 ’ ’ Réglage du débit de
e mode _ 5 Fonctionnement rapide PO013 : s |1 _ 0 ° imite inférie P14.01 e 3:9600bps  4:19200bps  5:38400 bps 4 °
v alimentation externe est prise en charge paramétres de fonction |2 : effacer les enregistrements des défauts P0549 | Valeur intermédiaire 1 EA2 |P05.47 - P05.51 (V) 000V | o communication 6:57600bps  7:115200bps
Fonction PTC : seul le bornier D14 peut étre configuré pour la protecti | hauff TP. drificati i i : i & i é : - -
W o0 Cette configuration s'effectue ave‘:: le code degfonczo:rPi)grgicg;neﬁ'?r::Zr:J;Jerﬁraéu bzgfl:g ez 3.1 Verification avant [a mise sous tension g :Z::;urﬂf;: ;f:c{)a S PO5.50 S:%igit?rrr:;;:ir:gin:iﬁ 3000 % - 300,0% 00% © 0 aucne véricaion (N, 8, f) pour RTU
S ioos J— __ e U SHTUPe . - - - : 1 : parité paire (E, 8, 1) pour RTU
: ,:ET;'L“WWS u o © 9ff s by position PTC. La résistance de surchauffe est de 3,6 kQ et la résistance de récupération de 1,5 kQ A ©®  Assurez-vous que fous les borniers sont correctement serrés et connectés. P01.00 |  Mode de démarrage |1 : appliquer d'abord le freinage CC et puis le démarrage 0 o P05.51 | Valeur intermédiaire 2 EA2 |P05.49 — P05.53 (V) 000V | o -pare p .8,1)p
=] blig Circuit principal du réacteur) | ; o dentra Ari P ® Assurez-vous que la puissance du moteur est compatible avec celle du variateur. 2 i |2:periteimpaire (0, 8, 1) pour RTU
i TlaweNTe  variateurdefrequence W L1 soe ||| Il prend en charge la commutation NPN et PNP et, en plus de la fonction d'entrée numérique, il peut - 4 : redémarrage du suivi de vitesse (logiciel) Réglage correspondant a la 0 0 ) P14.02 Réglage de la parité 3 aucune parité (N, 8, 2) pour RTU 1 °
et e pe ST ) HDI également étre utilisé comme canal d'entrée d'impulsions haute fréquence " . . 0 : arrét en décélérant PO5.52 valeur intermédiaire 2 EA2 -3000%-3000% 00% ° - parité pai Dy
Y e 7 Fréquence dentrée maximale : 50 kHz 5.2 Premiére mise en service P01.08 | Sélection dumode darrét |, 2> > 0 o —— 4 : parité paire (E, 8, 2) pour RTU
N = Raooort cycli 30%-70 cy' Aoré ir verifi e cabl 1 Palimentati " ; " he linterruot g 1. arrétlibre P05.56 | Valeur limite inférieure EA3 |0,00 V — P05.58 0,00V o 5 : parité impaire (O, 8, 2) pour RTU
apport cyclique : 30 % - 70 % prés avoir vérifié que le cablage et l'alimentation sont corrects, mettez en marche l'interrupteur pneumatique de Fréquence initiale de Real 3l ppw— — — rrv
[ee] STO1 _|Entrée darrét du couple de sécurité (STO) I'alimentation CA coté entrée du variateur de fréquence pour alimenter ce demier. P01.09 f?einage damét 0,00 Hz-P00.03 000Hz | o P05.57 VZ?;??E;(:S ;szzggf: :Ei\; -300,0 % - 300,0 % 0,0% ° g;ggg E(lecep:?on g;gg g : I(;W ; h.(tj.e D 13 fre:]uer:)cl%deﬁnle g °
k . . \ : . éception : définition < retour o
= [ % ID . Elntrtge retdlondar?t? STE), (f:o'ntact extgr;z nc.)rmallzrntent fer[r;e. L(r)tr.sq[l;e le gotntact s'ouvre, la STO RUN?UNE ::w — n ._. n :??M PO111 Courant de freinage CC 0.0-100.0% 00% o P05.58 |Valeur limite supérieure EA3|P05.56 — 10,00 V 10,00V o P23.04 Réception PZD4 4 : valeur définie de couple 0 o
i R e s'active et le variateur de fréquence inhibe immédiatement la sortie du variateur | : 'arré ’ ’ ’ ; 3 Fpw . &fini 5 imi 8ri i
oo STO2  |Le cable du signal d'entrée de sécurité doit étre blindé et sa longueur ne doit pas dépasser 25 métres, Foogey 8 8 8 8 8 ,i T o ool Jandt pos 59 | Réglage comespondanta la -300,0 % — 300,0 % 1000% | o P23.05 Réception PZD5 5 : valeur definie de fréquence limite supérieure de rotation| ¢ °
: o F e e ¢ it etre bl 9 pas dep es. u A o 3 PO112 Temps de freJnage cC 0.00-5000s 0.00s o valeur limite supérieure EA3 ' P23.06 Réception PZD6 avant 0 5
ehirée 2 dubomier andlogiq Les borniers STO1 et STO2 sont court-circuités a +24 V en usine. Lors de ['utilisation de la fonction LOCAL/REMOT ; d'amat ’ ' g 5 imite inféri : sfini & imi i i
~ ) o- 075 0 m 570, 1 o5t imoeratt de déconnecor los fis de court circut oo ] o v . LocALRENOT v amé P05 .66 | Fréauence limite inférieure |, oo s ea 0000kHz | o P23.07 Réception PZD7 6 : valeur définie de fréquence limite supérieure de rotation 0 o
dhuée3dubomier _ - ;T”“;‘g”’b.,;‘“ p—— d . P ; connedter les fils de court-circul Le fonctionnement rapide est illustré dans la figure suivante : Sélecton de a protection du 0 : la commande de fonctionnement du bornier est invalide ) HDI ' ) ’ P23.08 Reception PZD8 arriére 0 S
ornier de carte d'extension de cc tion i i 5 3 - : imi i Slectri
roéssgobomer o +24E — P01.18 | fonctionnement du bomier I1ors| de la mise dsous :enspn ) 0 ° Réglage correspondanta la , \ P23.00 Réception PZDg___ |/ couple fmite supérieur du moteur élecirique 0 5
o e redie Souchede oM |Un acoés externe de 24 V, utiisé pour la mise en service de la communication e o Yo RegT e mis sous tension p z_wn;ma: elde _onctlonntement du bornier est P05.67 | fréquence limite inférieure -300,0 % —300,0 % 0.0% °© P23.10 RéceptionPZD10 | couple “n;'te dsupeneur de freinage 0 o
Remaraue la oncion on SN avoir confirmeé le cablage effective lors de la mise sous tension HDI1 - —— 9 : commande de bornier d'entrée virtuelle
Fnruptes basete ﬂ ore ! } R EcIN [P types de bus pris en charge : PROFINET, EtherCAT, EtherNet IP, Modbus TCP et EtherNet UDP ; B S — 0 : moteur asynchrone Fréquence limite supérieure P23t Réception PZD11 10 : commande de bomier de sortie virtuelle 0 °
o EtherCAT est le port IN, tandis que les autres protocoles ne sont ibles  la directi v g ot FO200 Type moteur 1 : - 0 © P05.68 P05.66 - 50,000 kHz 50000kHz| o o . e on de séparali
entrée dimpuision port IN, q protocoles ne sont pas sensibles a la direction (PO018Y) Toots) 1 moteur synchrone & aimant permanent HDI1 P23.12 Réception PZD12 11 : valeur définie de tension de séparation V/F 0 o
s =7 - EC OUT 5 types de bus pris en charge :. PROFINET, EtherCAT, EtherNet IP, Modbus TCP et EtherNgt UDP; - PO2.01 Puissance nominale moteur 0.1-3000.0 KW Selon le ° Réglage correspondant 4 la 12 : valeur définie 1 de sortie SA1
Lﬂﬂ%mm égant T EtherCAT est le port OUT, tandis que les autres protocoles ne sont pas sensibles a la direction asynchrone s synchrone Rt e mode de Epulion : asynchrone 1 ’ ’ modéle P05.69 | fréquence limite supérieure [-300,0 % — 300,0 % 100,0% o P23.13 Envoi PZD2 0 invalide 0 )
e \: . : i P23.14 Envoi PZD3 e i 0 o
orte / roc Regier s paramives moteu] Régier e paramitres ot b5 1 1 pag.op |Frequence nominale moteur |y oy 1 5o 03 5000Hz | © HDI1 1: fréquence de fonctionnement
[ ! N 4 Clavier e 1 b selona R ploscdonts " | [T | [ asynchrone 1 ’ ' Bit0 : sélection du signal d'entrée EA1 P23.15 Envoi PZD4 2 fréquence définie 3 tension du bus 0 °
oo, Ponioe-1) n oo Régime nominal moteur Selon le Sélection du type de signal |0 : type tension 1: type courant P23.16 Envoi PZD5 4 : tensi { : { 0 °
) S one dafchage e T o BT P02.03 1-60 000 trimin ! P05.76 : - P : “tension de sortie 5 courant de sortie
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Surintensité pendant|  régulation vectorielle sans PG, aucun|  assurer [équilibre triphasé o ® Augmenter la tension d'entrée du réseau Ethemet communicaton et e €| communication Figure 8-1 Dimensions et positions des tro ructures exteres A et B I " . GD28-0R2G-2 | 069 | 02 | 15 50°C 091 | 04 | 2 40°C
ES la décélération auto-apprentissage des paramétres|® Régler les  paramétres  nominaux : 2ZS|S: t:ndslljogorﬁrssriunominal oteu® Régler 2 nouveau le courant nominal supervision (ou API) . _ 9 P us des siructy ems extemes A et Tableau &3 Dimensions et posiions des trous da la siructure externa D {Unité - mm) __ GD28-0R4G-2 | 1,16 | 04 | 25 50°C 151 | 075 | 33 40°C
n'est effectué conformément a la plaque signalétique du EM | Surcharge moteur inc?)rrgct moteur dans le groupe de paramétres . . ' @ Inspecter si le rrloteur est en court-circuit . ; St Dimensions PO‘S.ItIOI'I du.trou Diamétre du GD28-0R7G-2 | 191 | 075 | 42 50°C 229 | 11 | 51 40°C
® Lorsque le moteur utiise un mode de| moteur et effectuer l'auto-apprentissage| 9 ok moteur ® Sortie _d“_ )/a'?ateur de fréquence l? te"? etsile Cab'?ge est normal Modéle de produit externe d'installation . trou : GD28-1R1G-2 | 3,06 11 6,5 50°C 3,63 15 | 75 40°C |50 Hz ou 60
commande VIF, le réglage de la| des paramétres via P00.15 ocage moteur ou changement delq |\ oo o charge et réguler £32  |Défautala terre court-circuitée & la terre Vérifier si le défaut disparait aprés i wi H1 D1 w2 H2 | diinstallation GD28-1RS5G-2 | 354 | 15 | 75 | 50°C | 463 | 22 | 98 | 40 Hz, .
courbe V/F est anormal @ Résjuster la relation entre Ia fréquence etla charge excessif Paugmentation du couple ® Défaut de circuit de détection duldéconnexion des cables moteur N~— 00000 GD28-7R5G-2 130 250 185 100 237 26 GD28-2R2G-2 | 471 | 22 | 10 50°C 588 | 3 | 125 40°C Plage ZCO%tanrlaosz
® Fortes  sources  dinterférences| tension des paramétres de courbe V/F et @ Accélération trop rapide s courant ® Remplacer la carte de commande GD28-011G-2 130 250 185 100 237 6 GD28-004G-2 | 6.1 4 16 50°C 8 55 | 21 40°C | amissible :| “
extemes (contacteur & commuter|  réduire Ia valeur de fension comespondant o ) @ Redémarrage d'un moteur en rotation o Augmelnte[ le temps 'dacceleratlon principale GD28-011G-4 D 130 250 185 100 237 06 GD28-5R5G-2 | 8,24 55 20 50°C 99 75 26 40°C 47-63Hz
dans le systéme, mauvaise mise 3 la|  la fréquence urc. argedu | g Basse tension réseau @ Eviter larrét et le rgderrjarrage ) ® Inspecter si la charge est normale ou trop) GD28-015G-4 130 250 185 100 237 o6 GD28-7R5G-2 | 14,69 [ 75 30 50°C 215 11 39 40°C
terre du systéme) ® Inspecter  labsence  diinterférences, E12 variateurde | g Surcharge trés grande © Augmenter a tension d'entrée du reseau lourde GD28-011G-5 130 250 185 100 237 36 GD28-011G-2 | 1995 | 11 | 42 50°C - - - 40°C
® Défaut de matéril importantes :les cables moteur doivent étre féquence g \odele de variateur de fréquence|® CMOIST Un variateur de fréquence dune Augmenter le temps de detection de lcart GD28-015G-5 130 | 250 | 185 | 100 | 237 3 ep2otsG2 | o1 [ 15 | 55 [ soc [ 267 [t85 [ 64 | a0C
tenus & 'écart du contacteur et le systéme avec une puissance trop limitée puissance plus élevée Défaut d'écart de de vitesse GD28-0R4G-4 | 1,26 | 04 | 15 50°C 166 | 075 | 2 40°C
doit étre mis & la terre de maniére fiable @ Inspecter si ['alimentation dentrée est| E4 vitesse @ Surcharge ou blocage moteur ® Confirmer si les paramétres moteur sont Figure 8-4 Dimensions et positions des trous de la structure externe E CDBORTC4 | 21 1075 | 25 Sue LA B ) 40°C
® Remplacer le variateur de fréquence .. |® Perte de phase ou fortes fluctuations| normale et si le cable d'entrée est bien correctement configurés et refaire ['auto- . W CD28-R1G-4 | 241 | 11 3 50°C 294 | 15 | 87 40°C
©® Augmenter la capacité du variateur de E13 Perte de ph’ase oot aux borniers d'entrée L1, L2 et L3 branché apprentissage de parametres moteur Eg DL CGD28-1R5G4 | 3,56 15 | 42 50°C 4,66 22 55 40°C
fréquence pour éviter le blocage moteur et entrée ® Vis coté entrée desserrée ® Le paramétre P11.00 peut étre désactivé en ® Inspecter si les parametres de régulation de GD28-2R2G4 | 453 | 22 | 55 50°C 576 | 3 7 40°C__ 150 Hz ou 60
assurer le fonctionnement normal des option la boucle de vitesse sont appropriés GD28-003G-4 | 617 | 3 | 75 50°C 782 | 4 | 95 40°C 2 | A iohase
® Charge excessive ou changement de| appareils de charge ® Cable de sortie endommagé ou en ® Verifier s'il y a une charge anormale, une| | [ GD26-004G4 | 767 | 4 | 95 50°C 928 | 55 | 15 40°C Plage |50 —Zao v
charge soudain @ Réduire limite de courant logicielle P11.06 court-circuit a la terre ® Anomalie de charge charge excessive ou un blocage moteur S DA ATAYA T = o GD28-5R5G-4 | 9,21 55 14 50°C 184 | 75 18 40°C admissible :
® Limite de courant logicielle trop élevée|® Vérifier la tension de sortie du variateur de ® Perte de phase des bomiers de sortie @ Paramétres de moteur synchrone|® VETTEr Si les paramétres de moteur et les o) © I = GD2B-7TRSG-4 | 1296 | 75 | 185 50°C 1349 | " 2 40°C__ | 47-63Hz
® Courant de sortie triphasé non| fréquence et limpédance du moteur pour| U, V et W (ou charge triphasée o ] ) nanpronrids Y paramétres de force contre-électromotrice| - N » GD28-011G-4 | 1997 | 11 | 25 50°C 2656 | 15 | 32 40°C
équilibré assurer [équilibre triphasé fortement déséquilbrée) @ Inspecter si le 9ab|e de sortie est desserré| o Par‘;%é‘t)res dallo-apprentissade du sont corrects Tableau 8-1 Dimensions et positions des trous des structures externes A et B (Unité : mm) GD28-015G-4 | 21,06 15 32 50°C 346 185 | 38 40°C
® Lorsque le moteur utiise un mode de|® Régler les  paramétres  nominaux Perte de phase obté [Remarque : e temps de détection de la| | 0! €"0ommage . E3% Défaut de rimoice 9% Yo Refare  Tauo-apprentissage  des Structure Dimensions FELLTEINE || RO L
régulation vectorielle sans PG, aucun|  conformément & la plaque signalétique du Et4 sortie perte de phase de sortie est d'au moins| ® ""SPECter Si[a charge fuctue de maniére deséquiiore | o \r/n O eurimprecs | paramétres moteur Modéle de produit | “_ -0 d'installati trou GD28-022G-4 | 2851 | 22 | 45 50°C | 3847 | 30 | 58 40°C
auto-apprentissage des paramétres| moteur et effectuer Iauto-apprentissage 255, Il est sujet & linstabilté aprés une signiﬁcative' et si limpédance triphasée aﬂrl:ltoetl;L ?e fréquence non connecte| o Augmenter le temps de détection du w1 H1 D1 w2 H2 | d'installation —— GD28-0R4G-5 | 1,79 | 04 | 17 50°C 219 [ 075 | 21 40°C
6 Surintensité a vitesse|  n'est effectué des paramétres via P00.15 perte de phase et peut signaler en moteur est équilibrée @ Applcation de champ magnéfique dysfonctionnement GD28-0R2G-S2 60 190 155 36 180 a5 ® o } GD28-0R7G-5 | 242 | 075 | 23 50°C 285 | 15 | 27 40°C
constante | ® Lorsque le moteur utiise un mode de|® Réajuster la relation entre la fréquence et la premier lieu des défauts de surintensité, faible P MagNelaiele ajuster en conséquence le coeficient de GD28-0R4G-82 60 190 | 155 36 180 @5 | /& GD28-1R5G5 | 345 | 15 | 3 50°C 416 | 22 | 42 40°C
commande VIF, le réglage de la| tension des paramétres de courbe VIF ef| de surension, de surcharge et del champ magnétique faible et les paramétres| GD28-0R7G-S2 60 190 155 36 180 a5 o 2322:?)?52: 3;2 2‘;2 ‘éé ggg ggz 545 55 40°C__ |50 Hz ou 60
courbe V/F est anormal réduire la valeur de tension correspondant déviation de vitesse. de boucle de courant GD28-0R2G-2 60 190 | 155 36 180 @5 4 Dimanc " L 00465 | 7, A i : A 9 40°C Hz, hass
® Fortes sources  dinterférences|  ala fréquence ® Obstruction du conduit ou ventiateur|® Déboucher le conduit de ventilation ou Défautde sous- | ® LC Varaler de fiéquence émet g e o noints dravert d GD28-0RIG2 80 190 1 199 3 160 2 A R — 9:1ef_'t1_e ESU;"te SE e B e R R B e o SCZASIT%%%SS
extemes (contacteur & commuter|® Inspecter  labsence  dinterférences endommagé remplacer le ventlateur E36 N avertissement de sous-charge en étecter les points d'avertissement de GD28-0R7G2 A 50 190 155 36 180 75 . . Structure D, O‘S.I ion du trou Diametre du GD28-7R5G-5 | 1443 | 75 12 50°C 1698 | 11 17 40°C missible :
dans le systéme, mauvaise mise & la|  importantes : les cables moteur doivent étre Surchaufiedu  |® Temps : \ P - y charge fonction de la valeur réglée charge et de sous-charge GD28-0R4G-4 60 190 | 155 36 180 a5 Modele de prodult | -~ 0 me Slilistallgion | (men GD28-0MG5 | 2010 | 1 | 17 50°C_ | 2612 | 15 | 22 40°C | 47-63Hz
X ™ N pérature environnementale trés|® Assurer une bonne ventilation sur site et| — —— - w1 H1 D1 w2 H2 d'installation 015G o o
terre du systéme) tenus 4 lécart du contacteur et le systéme E16 Py , . , Arét de couple de |® Activation exteme de la_fonction GD28-0R7G-4 60 | 190 | 155 | 36 | 180 a5 CD2B1665 | 2191 | 15 | 22 | S0°C | $108 1185 27 | 40°C
_ N X oy . 0 module onduleur élevée abaisser la température ambiante E40 e o 0 - GD28-015G-2 160 300 190 130 287 06 GD28-018G-5 | 2647 | 185 | 27 ° °
@ Tension du réseau trés basse doit étre mis & la terre de maniére fiable @ Fonctionnement en surcharge & long|® Choisir un variateur de fréquence dune sécurité STO d'arrét de couple de sécurité GD28-1R1G-4 60 190 155 36 180 @5 - - S0 328 2 34 40°C
® Défaut de matéril o Améiorer fa qualié de la consommation Forct e o de sbaLtiE Ve s o g dos Domien @ D28 0RIGS o s T T e = GD28-018G-4 160 | 300 | 190 130 287 26 602802265 | 2065 | 22 | 3¢ | 50°C_ | 4066 | 30 | 42 | a0C
elegtnque ou'augmenter la capacité du - ® Action du signal dentrée de défaut]® Verffier si lentrée du périphérique exteme E41 anormal du canal fonction STO est correct et solide GD28-0R7G-5 60 190 155 36 180 a5 6D28 022G-4 E 160 300 190 130 287 26
variateur de fréquence E17 | Défauteeme |~ ot Dl estnarmele STO1 _|® Cablage delafonction STO incorect |® Vésifier si nterupteur exteme de la GD26-1R1G-52 70 | 190 | 155 | 3 | 180 2 GD28 018G-5 160 | 300 | 190 | 130 | 287 26
PR e - L] iemplacer |e| variateurdz fréqulence ® Configurer un débit de communication ® Défaut d'interrupteur externe de la|  fonction STO fonctionne correctement GD28-1R5G-S2 70 190 155 36 180 @5 (GD28-022G-5 160 300 190 130 287 e
emps d'accélération trés cou ©® Augmenter le temps d'accélération ou A - - - — fonction STO ® Remplacer la carte de command - X . . sz "
® Tension du réseau électrique trés| activerla fonction de décrochage en cas de| Défaut de : Ez?;ametreg de baud |ncorre.cts. i 5 " Cirouit de sécurie ® Défaut de matériel de la boucle de|#” Ren‘:arque :apres la survenie de ce GGDDZ;si%%.SQZ '7/8 138 122 ® 15 ® Annexe A Donnees sur l'efficacité energethue
Surtension pendant | basse surtension communication faut de ligne de communication | Verier si le cablage de inferface de B4z | anomalducanal | o e 4y caal défaut, une cou'ure de courant suivie d! B . e & Tableau A-1 Consommation d'énergie et niveau IE
&7 laccélération  |® Démarrage pendant la rotation du|® Améliorer la qualité de 'énergie et t E18 Modbus/Modbus © Adresse de communication incortecte|  communication est noml ST02 ise < ' ; S e GD28-1R5G-2 70 19 155 36 180 5 ve (9 g
g8 B U @ Amellorera qualllc e Tenergie ¢l Tespecter ® La communication est soumise & de|® Définir une adresse de communication mise sous tension est nécessaife pour 1o GD28-2R2G-2 70 190 | 185 36 180 @5 Modéle de produit Focplatve [} Perte o1 Niveau IE 66001-01727
moteur les spédifcations de tension dlentrée du TCP fortes inferférences conecte résoudre. GD25-1R5G4 70 T 90 T 155 1T 3 T T80 o (0:25) [ (©:50) [ (0:100) [ (50:25) [ (50:50) [ (50:100) | (80:50) [ (90:100) | veille (W) 202606 (V1.0)
® La charge génére une forte énergie| variateur de fréquence  (voir les ol est & d lacer le cA X - GD28-0R2G-S2 245 | 278 | 298 28 301 3,26 3,08 329 7 IE2 Pendant que le produit est en cours d'amélioration, les informations peuvent étre modifiées sans préavis. Tous les
st recommandé de remplacer le cable GD28-2R2G-4 70 190 | 155 36 180 @5 GD28-0R4G-S2__ | 196 | 224 | 254 | 205 24 265 | 252 | 281 7 IE2 i Sserve ;
T o o : ! d d ] droits sont réservés. La contrefagon est proscrite.
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