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, T . . . 3 Descripcion de la funcion del terminal 4 Teclado La operacion de arranque rapido se muestra en la siguiente figura: Cédigo de . Descripeién Valor Cambi Cédigo de - Descripeién Valor Cambi Cédigo de o Descripcién Valor  |Cambi Cédigo de — Descripcién Valor  |Cambi
Guia de inicio rapido del variador de la serie Goodrive28 Tabla 31 Descrption e os terminles delvariador funcion predeterminado| _ar funcién oredeterminado| _ar fancit e funcis predeterminado| _ar
Esta guia presenta brevemente el cableado periférico, los terminales, el Escanee el codigo QR para Identificacion oo e ST R R T o e 0 Sin operacion 3 - Seleccion del tipo de 0: HQI1 como entrada de pulso de alta 0 Frecuenc!a de funmonam!e'nto P23.04 Recepcion PZD4 2 Con&gna PID 3 0 o
teclado, el arranque rapido, la configuracién de parametros de funciones consultar el manual electrénico de terminal Area d visushzcién dighel Potenciémetro Shesdoconecd Anconarito PO001) Restablecimiento de | - Restablecer a configuracion de fabrica P05.00 entrada HDI velocidad 0 © P06.26 | Seleccion de salida Ao |- Frecuencia e configuracion 0 o P23.05 Recepcion PZD5 |3 Retroalimentacion PID 0 o

: P00.18 luyendo | 4 del 0 1: HDI1 da digital 2: Fi ia asignad 4: Valord igna d
comunes, las fallas comunes y las soluciones, las dimensiones del producto  completo de los productos de la Terminales del circuito principal Luz indcadora do l - E T —————— E T — : parametros de funcion (excluyendo los Parametros el motor) © — como entrada digita ) recugnma aS|gna. @ por rampa P23.06 Recepcion PZD6 - valorde cons!gna © par o 0 o
y los datos de eficiencia energética del variador de la serie Goodrive28 ~serie GD28. L2, o — . Lzincatorad o s RUNTUNE mImIn] ”{ Lz noadora do  uidad 2: Borrar los registros de fallas Seleccion de funcién del [0 Sin funcién 3: Velocidad de funcionamiento P23.07 Recencion PZD7 5: Valor de consigna de frecuencia limite 0 S
(denominado GD28). s L2) Terminales de entrada de CA trifasica(o monofésica), conectados a la red eléctrica Lescton e FIDREV (NININ Y - 3: Blogueo de parémetros del teclado P05.01 terminal DI1 1: Funcionamiento en sentido directo 1 © Seleccion de salida de | - Comente de salida - P = superior de giro directo
Visite www.invt.com para obtener més informacion y descargar recursos. U,V,W [Terminales de salida de CA tifasica (o monofasica), normalmente conectados al mofor conl e operacon LOCALRENOT v Tedade noremerto s N o o 0: Arranque directo 2: Funcionamiento en sentido inverso P0628 | pulso de alta velocidad 5: Corriente de salida 0 N P23.08 Recepcion PZD8 6: Vialor de consigna de frecuencia limite 0 o
Consulte el manual electronico completo para conocer los términos de la : ( +') - R o PO1.00 Modo de arranque y ~ |1: Primero frenado de CC, luego arranque 0 ° PO5.02 Seleccion de funcion del (3: Control de operacion de tres hilos 4 ° ’ HDO1 6: Voltaje de salida P23.09 Recepcion PZD9  [superior de giro inverso 0 o
ecla mutfuncion de X )
garantia, o Terminales de bus de CC comin (+), (- da mulfunci JPTRCL;% @ si% Teclade aceptr desplazar o et ‘ v ‘ ‘ v ‘ ‘ v i ’ funcionamiento 4: Rearranque con seguimiento de velocidad terminal DI2 4: Funcionamiento en sentido directo a 7: Potencia de salida P23.10 Recepcion PZD10 |7+ Limite de par motor 0 o
- . Terminales PB y (+) para resistencia de frenado externa Foorod | | Poooeen) ) software impulsos Limite inferior de salida » 8: Limite de par de frenado
& - ( ) Seleccion del método de E) Parada) or desaceleracion P05.03 Seleccion de funcion del |5 ‘;:ncionamiento en sentido inverso a 7 © P06.29 ! AIO1 | -300.0%-P06.31 00% ° Pt Recepeion PZDT! 9: ComandoZe terminal de entrada virtual 0 2
=l D Terminal PE, el terminal PE de cada unidad debe estar conectado a tierra de forma segura Teda de ZoR STOP. Tedla de i penpensmemspy Bl e ey [ Foeon—" P01.08 g 1: Parad IPb 0 o ’ terminal DI3 - | Salda PO 16_ Comando de terminal de saiida virtual
® Esta guia solo contiene informacion bésica de instalacion y puesta en marcha. EI incumplimiento de las : P RUN RST oned e dl g PO?| | conid velor el gupo D3 | | I el gnpoPte parada - Parada libre impulsos alida " : : .
. X - : 0 X terminales del circuito de control 1 T T L " " 6: Parada libre P06.30 diente al limite [0.00-10.00 V 0,00V P23.12 Recepcion PZD12 11: Valor de consigna de tension V/F separada 0 o
instrucciones de seguridad y de instalacion y puesta en marcha de los documentos pertinentes puede Esta unided proporciona una fuenta de almantacin da +10V, con ana corents de salida maxim Teca de decremento S go o PO1.09 Frecuencia de inicio de 0.00 Hz-P00.03 0,00 Hz o PO5.04 Seleccion de funcion del |0: re 0 ° . correspondiente l fimite . 0,00-10, ) o : g : P:
provocar dafios en el equipo, lesiones personales o incluso la muerte. +0V 650 mA ' £ contonido corespondionts 5o mucsta on o &ea del toolado LED lcanbir s fases il o S i frenado en parada ' ' terminal DI4 7: Restablecimiento de fallas inferior 12: Valor de consigna de salida AO1 1
® Solo los profesionales cualificados que hayan recibido formacion estéan autorizados a realizar las operaciones e PO1A Corriente de frenado de 0.0-100.0 % 0.0% 8: Pausa de operacion PO6.31 Limite superior de salida P06.29-300.0 % 1000% R P23.13 Envio PZD2 0: Deshabilitado 0 o
pertinentes. Rango de entrada: 0-10 V/0-20 mA e s e - : CC en parada SRR e © 9: Entrada de falla externa ) AO1 ) o o P23.14 Envio PZD3 1: Frecuencia de funcionamiento 0 o
m H . id : Ejecutar después de dar el comando N
A Impedancia de entrada: 33 kQ para entrada de tension, 250 Q para entrada de corriente 0 0 ) p 2 2 3 3 : ] 5 Tiempo de frenado de CC 10: Incremento de la configuracion de Salida AO1 P23.15 Envio PZD4 2: Frecuencia de configuracion 0
e-"-" ] Al La entrada de tension o corriente se selecciona mediante el interruptor DIP AI1(I/V), y el codigo de ‘ G o ‘ Fae ‘ ‘ Fase o ‘ P01.12 g 0,00-50,00 s 000s ° Seleccién de funcién del |frecuencia (UP) P06.32 | correspondiente al limite |0.00-10.00 V 10,00V o - e 3: Tension de bus °
® Prohibido realizar cableado, inspeccion o reemplazo de componentes con el equipo energizado. Antes de funcion P05.76 también debe configurarse 4 4 5 5 5 6 1 7 x| W= P R .e,n parada — : . pp5.11 | Seeccion de luncion ae 11: Decremento de la configuracion de 0 [©) ’ P . ' ' ’ P23.16 Envio PZD5 4: Voltaje de salida 0 °
realizar estas operaciones, debe asegurarse de que todas las fuentes de alimentacion de entrada estén Resciucion: 1% de precision a escals complta 2 . 5 s p A 8 . [ I I doparada Seleccion de proteccion  (0: El comando operativo del terminal no se terminal HDI1 il 9 superior P23A7 Envio PZD6 - Volta) ! 0
' P - : : onami i ; ; frecuencia (DOWN) Ti de filtrado d : nvio 5: Corriente de salida °
desconectadas y esperar un tiempo no inferior al tiempo indicado en el variador. X Pl RUN o i ol tsprndid pot.qg | defuncionamiento por laviiva al energizar el equipo 0 o P06.21 1empo CETTACO ¢85 400 5-10.000 s 0.000s o ; )
Tiempo de espera mini TS Rango de entrada: -10-10 V/0-20 mA c c 4 d € £ £ F olsqose derr sundicansre izt : terminal al energizar el |1: El comando operativo del terminal se activa 57: Entrada de fallo por sobretemperatura del k entrada A1 : : : P23.18 Envio PZD7 6: Valor real del par de salida 0 o
TF 220V 024 KW 3F 220V 0.2-15 ki Impedancia de entrada: 33 kQ para entrada de tension, 250 Q para entrada de corriente P ; X | X . = N . . - . equigo al energizar el equipo motor (solo ompatible con DI4) Limite inferior de salida P23.19 Envio PZD8 7: Valor real de la potencia de salida 0 5
5 minutos ’ . ’ ' Al2 La entrada de tension o corriente se selecciona mediante el interruptor DIP AI2(I/V), y el codigo de ! t " 6 Configuracion de parametros de funciones comunes - - P0542 | Limite inferior de Al |0.00 V-P05.44 0,00V 5 P06.41 -300,0 %-P06.43 00% o - 8: Velocidad de funcionamiento
3F 380V 0,4-22 kW; 3F 575V 0,4-22 KW funcion P05.76 también debe confi n o P . P02.00 Tivo d 1 0: Motor asincrono 0 : : HDO1 P23.20 Envio PZD9 ane ! ) 0 o
. I'\L’:sgl):cién'l 1 o/ad: I:cis?ér? :Znsgga;:; oo n o P r La siguiente tabla de parémetros de funcin solo enumera algunos parémetros de funcidn comunes, con una breve ! ipo de motor 1: Motor sincrono de imanes permanentes © Conﬁguracién . Salida HDO! oy — 9: Velocidad |l|nea|l de funcionamiento ; -
1 Cableado periférico T : |-d0- : 1p0 o p! S S E t ] u U v descripcion y ejemplos de valores tipicos. 002,01 Potencia nominal del 0130000 ki Confirmacién de o P05.43 corresFond.|ente del limite |-300,0 %-300,0 % 0,0% o P06.42 | correspondiente al limite [0,00-50,00 kHz 0,00 kHz ° 57322 F— 10: FrlecluenCIa asignada por rampa ; »
o e ango de sailda: U- -eom i ) . g _ "o" indica que el valor de configuracion de este parametro se puede modificar tanto con el variador parado como en : motor asincrono 1 1300, modelo inferior de Al inferior : - 11: Cédigo de falla
AO1 La salida de tension o corriente se configura mediante el interruptor DIP AO1(I/V) : funcionamiento; Frecuencia nominal dol P05.44 | Limite superior de A1l |P05.42-10,00 V. 10,00V ° Limite superior de salida P23.23 Envio PZD12 27: Palabra de estado del variador de frecuencia 2 0 o
NPy ‘it 0 [
e RO1A eSO L (o DO o compi Luz indicad Estado Significado "®": indica que el valor de configuracion de este parametro no se puede modificar con el variador en funcionamient; Po2.02 motor asincrono 1 0,01 Hz-P00.03 50.00 Hz °© Configuracion PO6.43 HDO1 PO6.41-3000% 1000 ° [1): E;OFJ:?T
o ——w i . . . . , it g i A i i N N . i mi . o/ . 0 0 . N erl
] |‘ Fg - RO1p |S@ida de relé: ROTA normalmente abierto, RO1B normalmente cerrado, ROTC terminal comn BEncendida consiante E: variador de frecuencia esté en funcionamiento "e":indica que el valor de este parametro es el valor real del registro de deteccion y no se puede modificar. popgy | Velocidadnominaldel |, ooy om Confimacion de | PO5.45 correspon(lﬂer;te :H'm'te 300,0 %-300,0 % 1000% ° Salida HDO1 5 Etheret IP
rodeeniada o PO ) i ; zai . : - superior de i imi - :
il ROIC Capacidad de contacto: 3 AICA 250 V, 1 A/CC 30V RUN/TUNE W Parpadeo par;:Z:’;); esté en estado de auloaprendizaje de El variador ya ha realizado una comprobacion automatica de las propiedades de modificacion de cada parametro, lo motor asincrono 1 modelo P05 47 Limit:inferior o An T7000VP0s s 000V O P06.44 correspond|en.te allimite 0,00-50,00 kHz 50,00 kHz © Seleccion de protocolo de [4: Modbus TCP
| - : " I : : - ue ayuda al usuario a evitar modificaciones erréneas. Voltaje nominal del motor Confirmacion de : BL LR S —— Superior P24.00 . ” . 15 ©
o | Teio GNp  |Tema de referencia de la fuente de alimentacion de +10 V' y tierra de referencia de la sefial [ JApagado constante El variador de frecuencia esta parado e sy P02.04 asincrono 1 0-1200v modelo e Configuracion P07.00 | Contrasefia de usuario |0-65535 0 5 tarjeta de expansion  |5: EtherNet UDP
TR adorde 6gi ’ : . Cédigo de n Valor Cambi i imi - " 6: PROFINET + EtherNet UDP
| o oz analogllca : . . ‘ — ENERER Encendida constante | Variador en giro inverso < 190 Nombre Descripcion _ : Corriente nominal del Confirmacion de P05.48 | correspondiente del limite [-300,0 %-300,0 % -100,0 % ° P07.27 | Tipos de fallas recientes |- - . :
| Capacidad de interruptor: 50 mA/30 V; Rango de frecuencia de salida: 0-50 kHz [ JApagado constante Variador en giro directo predeterminado| ar P02.05 motor asincrono 1 0,08-600,00 A modelo © inferior de A2 P07.28 | Tipo de la fala anterior 1 |- - R 7: EtherCAT + EtherNet UDP
eraporaomiten | i : ; ; oull 5 ] - — 0: Modo de control vectorial sin PG 0 : ’ - 15: Sin tarjeta de expansion de comunicacion
i HDO1  [Se pluede UtI|IlZa.I’ como terr‘nylnal DO estandar con salida push-pull; la configuracion se selecciona B ncondid ot El variador utiiza e canal de comando de Modos de control de |- vectorial s Potendia nominal del Confirmacion de P05.49 | Valor intermedio 1 de Al2 |P05.47-P05.51(V) 0,00V o P07.29 | Tipo de la falla anterior 2 |- _ o > .J p:
s T mediante el codigo de funcion P06.00 ncendaida constante funcionamiento por comunicacién P00.00 velocidad 1: Modo de control vectorial sin PG 1 2 © P02.15 mofor sincrono 1 0,1-3000,0 kW modelo © Configuracion 0730 | Tioo de 1a falla anterior 3 0: Sin tarjeta
ot : . : B - - L] . " .
485+ |Puerto de comunicacién de sefial diferencial RS-485. Para la interfaz estandar RS-485, utilice cable . - 2: Modo de control vectorial de voltaje espacial —— PO5.50 diente al valor |-300.0 %-300.0 % 0.0% 1po Co8 a8 Aery 36: Tarjeta de expansion todo en uno - Tarjeta
et tmenizcin El variador utiiza el canal de comando de : Frecuencia nominal del . correspondiente al valor ,0 %-300,0 % 0% o PO7.31 | Tipo de la falla anterior 4 |- N o e e
185 de par trenzado blindado. La resistencia de terminacion de 120 Q para la comunicacion RS-485 se LOCAL/REMOT W IParpadeo funcionamiento por terminales 0: Canal de comandos operativos por teclado P02.16 mofor Sincrono 1 0,01-P00.03 Hz 50,00 Hz [©) intermedio 1 de AI2 P07‘32 Tio0 do la Tall anerior 5 de comunicacion PROFINET
- } . . " ! . ipo de la falla anterior 5 |- - . Tar " CTar
conecta mgdlante el interruptor DIP 48? (ON/OFF) __ El varador utiiza el canal de comando de P00.01 Canales de c.omandos 1: Canal de comandos operat!vos por terminal 0 o Namero de pares de polos PO5.51 | Valor intermedio 2 de AI2 |P05.49-P05 53(V) 0,00V 5 Nimar 05 reimcios 41: Tarjeta. de Sxpansmn todo en uno - Tarjeta
i Interfaz Tipo-C. Se puede conectar directamente a un PC. El protocolo de comunicacion es [ JApagado constante funcionamiento por teclado operativos 2: Canal de comandos operativos por P02.17 del motor sincrono 1 1-128 2 © Configuracion P08.28 e o 10 0 o de comunicacion EtherCAT
. . ) AR caci6 ! automaticos por falla 43: Tarjeta de expansion todo en uno - Tarjeta
lcomunicacion
USB Modpus RTU. Cugndo el variador no eslta conectado a la fillmentacmn principal, se pueden RUN/TUNE iS¢ iluminan simultaneamente ) . . unicac Voltaje nominal del motor Confirmacion de P05.52 | correspondiente al valor |-300,0 %-300,0 % 0,0 % o Configuracion del intervalo ! L P !
modificar, guardar, importar y exportar parametros; cuando esta conectado, se puede controlar su . El variador de frecuencia esta en estado de falla Canal de comandos  |0: Modbus/Modbus TCP P02.18 0-1200 V © : ; g ) . de comunicacion EtherNet IP
[ Bctri FWDIREV Y muestran o cbdigo de fal i sincrono | modelo intormedio 2 de AIZ P0.29 | de reinicio automatico por |0,1-3600,0s 10s o Tipo de tarieta de : " -
2 Diagrama de cableado eléctrico funcionamiento y monitorizar sus parametros / —— : P00.02 operativos de 2: EtherNet 0 o o o e P0555 | Limite inferior de A3 10,00 V-P05.53 00V O - por (0, A ' P29.00 expansion 44: Tarjeta de expansion todo en uno - Tarjeta 0 .
Figura 2-1 Cableado tipico del variador El variador proporciona una fuente de alimentacion para el usuario, con una corriente de salida Locauremor |l JParpadean simuiténeamente | El variador esta en estado de prealarma comunicacion 3: EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP P02.19 orriente nominal del 1, 4 600,00 A onimacon de| - ¢, Confiauracion falla de comunicacin Modbus TCP
Resstrido forsdo maxima de 100 mA ido indi ; Frecuencia maxima de motor sincrono 1 modelo g Rango de configuracion: 0x00-0x12 45: Tarjeta de expansion todo en uno - Tarjeta
124V Encendido indica la unidad que se muestra actualmente en el teclado. P00.03 Max. (P00.04) - 599,00 Hz 50.00 Hz © C P05.57 | correspondiente del limite -300,0 %-300,0 % 0,0% o . . . L
Entrada de alimentacién externa do NPN del terminal DI (el i “We . : l ' ' onstante de o Digito de las unidades: Modo de de comunicacion Ethemet
para modo el terminal DI (el interruptor DIP debe estar en ‘DD Hz Unidad de frecuencia salida i inferior de AI3
L LT L — : P02.23 | contraelectromotriz del (0-10000 300 o funcionamiento 46: Tarjeta de expansion todo en uno - Tarjeta
W owo la posicion NPN) Luz indicadora de | B-u RPM Unidad de velocidad Limite superior de o1 SinGrono 1 P05.58 | Limite superior de Al3_|P05.56-10,00V 1000V | o o uncionami eta €6 xp !
e e U O porre coM Tierra de referencia digital de +24 V. Se puede usar como comin para entradas externas en modo Uz Indicadora de fa = - - P00.04 frecuencia de P00.05-P00.03 50,00 Hz [©) Mmofor sincrono Configuracion o - Modo tfe un0|onel|m|ent.o normal de comunicacion PRQFINET+EtherNet _
ER Circuito principal del variador v EM salda PNP (el interruptor DIP debe colocarse en la posicin PNP) unidad }ID A Unidad de corriente funcionamiento PO3.00 Ganancia proporqonal del 0,0-200,0 200 o 005 5 Sento ol imite 1300.0 %3000 % 1000°% 5 Modo de furplonamlento 1:El v.entl.lz'ador funciona siempre tras la 47: Tarjeta de expansion todo en uno - Tarjeta
H . [ : . . . o Jl o ; PR lazo de velocidad 1 - correspondiente al limite W 7-0U0U 0 el P08.41 del ventilador de energizacion 0x10 o de comunicacion EtherCAT+EtherNet
e e de frecuencia W g Funciones de los terminales digitales DI1-DI4 - % Porcentaje Limite inferior de ior de AI3
usle s f A y . o . ’ " Tiempo integral del lazo superior de refrigeracion 2: Modo de funcionamiento 2
s 4% Rango de nivel alto de entrada valido: 10-30 V ol e \% Unidad de voltaje P00.05 frecuencia de 0,00 Hz-P00.04 0,00 Hz [©) R - .
- ® @ ; ; - slido: I L J : f Pos.1 de velocidad 1 0,000-10,000 s 0200 ° Configurar la frecuencia Digito de las decenas: Modo de regulacion de 7 Fallas comunes y soluciones
Rango de nivel bajo de entrada valido: 0-5 V = funcionamiento P05.66 I 0,000 kHz-P05.68 0,000 kHz o
[ ] Frecuencia maxima de entrada: 1 kHz Tecla Funcién 0: Configuracion de P00.10 poagg | Ganancia proporcional del ) o 20,0 el Tite Inferor de HDH velocidad o Tipode falla  |Posibles razones Solucion de problemas
: : : X ) ,0-200, | o —— ) " . - i i 2 uci
1 2 cou Terminales de entrada digital programables, los usuarios pueden configurar las funciones del Tecla Entrada o salida del mend de primer nivel; borrado répido de parametros; 1: por Al1 (entrada analogica) lazo de velocidad 2 PO5.67 Congguracz)r; | 200.0 %-300.0 % 00% 0: Regulacion de velocidad deshabiltada delfalld
’ ifuncié ' ) i I correspondiente del limite [-300,0 %-300, | o : i6 i ; 5
[oon | iN:—,:-W > con DI1-DI4 (PTC) [terminal mediante codigos de funcion mU|tIfUnCI(.)r1 (/je Mantenga pulsada esta tecla (mas de 1 s) para activar la funcion definida por el po0.0g | Seleccion de comando de [2: por AI2 (entrada analégica) 0 R P304 | Tempo integral del lazo 0,000-10,000 s 0200s ° in?‘erior e HDI1 0 i ’ 1: Modo de reg.ulacm.n' d'e velocidad 1 ® Aumente el tiempo de af:el.era.c'lon, 0

{ | paneai conteneie conmiacenmedang T | Se puede seleccionar el modo NPN/PNP mediante el interruptor DIP, y se admite la conexion con programacioniac digito de las unidades de P07.02. Por defecto, es el funcionamiento JOG. ’ frecuencia A 3: por Al3 (entrada analogica) de velocidad 2 (- - Rango de configuracién: 0x000-0x011 reduzea el punto de lmiacitn de

! |Gt e - [on | M 3 P fuente de alimentacion externa ceso directo 5: Configuracion de HDI1 de pulso de alta 0: Configuracion P03.12 P05.68 Frecuencia limite superior P05.66-50,000 kHz 50,000 kHz o Digito de unidades: corriente por software mediante P11.06;

3 1 | 1 [ | [t | SSMaaana\ngu 1 uncion PTC: Solo el terminal DI4 se puede configurar para proteccién contra sobretemperatura Entrada progresiva en los menus y confirmacion de parametros; vélocidad 1: por A1 (entrada analogica) ) de HDI1 ) ' ' 0: Proteccion contra pérdida de fase de entrada si el proceso requiere una aceleracion

| |Entrada de terminal . - ! | 010V020mA | . . . . " . c . i . . .

3 mfundon s M i U a0 | e e ‘ PTC. Se ajusta mediante el codigo de funcion P05.04=57 y colocando el interruptor DIP en la Tecla de aceptar/ IEn las I‘ntertfaces detpa(;ad'a y funcionamiento, permite seleccionar ciclicamente 7: Configuracién de programa PLC simple 2: por Al2 (entrada analdgica) - Conigurz:morr o L3000 %3000 000, dle soﬂwar.e' desactlvad'a . rap.lda, aumente la capacidad del

| Joubtmans ; ; [ IS | L] Smescomedeneendesuane | posicién PTC. Valor de resistencia de sobretemperatura: 3,6 kQ; recuperacion: 1,5 kQ desplazar gs lpalramr? ro: mo; a o:, . sad o (s 8: Configuracion de funcionamiento 3: Par a_JUStad_") por Al3 (entrada analogica) ’ correspon |e(;1 EHB;”" € [ IR0 o ° y o 1: Proteccion c?ntra pérdida de fase de entrada ®Tiempo  de  aceleracion variador ) )

. L Bizas P e | [Admite conmutacion entre NPN y PNP. Ademds de la funcion de entrada digtal, sirve como canal n la interfaz de edicion de parémetros, mantenga pulsada esta tecla (mas de multivelocidad 5: Configuracion de HDI1 de pulso de alta superior de p11.00 | Proteccion contra pérdida \de software activada 0011 o configurado demasiado corto ® Aumente la capacidad del variador,

3 ufincons L : ! ; Partenzado  Copa o bincle 1 o onirad do pulos do alt frocsenda ' 1 5) para desplazar el digito a modificar. Selecion de comando de [9: Configuracién de control PID Seleccin del método d velocidad Bit0: Seleccion de sefial de entrada Al1 ’ de fase Digito de decenas: oG . bi asegUrese de que el motor no esté

1Mot Lancin e 1 C 1 | | P00.07 . 1 eleccion del metodo de |, ) - . ) LT " . I - ) arga excesiva 0 cambio i

1 oot oo macomaa -1 .o %M ! ; T\ oot HDI Frecuencia maxima de entrada: 50 kHz A Tecla de . = frecuencia B 10: Configuracion de comunicacion Modbus © P03.11 | °, e d del mofor 1 8: Configuracion de funcionamiento 0 o ) _ ] 0: Tfpo de tenspn 0: Prot.ecmon contra pérdida de fase de salidal epenino en [a caraa blogueado y que no haya anomalias en

e P | Ciclo de trabajo: 30 %-70 % incremento | "M e datos 0 oGcigo de funcien 12: Configuracion de comunicacion Ethernet e e paraemeior mutivelocidad pos.76 |eteccion del tipo de sefia : Tipo de corriente 0x0 © Jesactvada oA ; durant |g facion gel| _ © CaUIPO e carga

[ I 1 | N o~ o . . . L, o L, - .

3 Enrada do pulsode o [ ] M 1 ! ! STO1 Entrada de parada segura de par (STO) Toca de 14: Configuracion de comunicacion 10: Configuracion de comunicacion de entrada Al Bit1: Seleccion de sefial de entrada Al2 1: Proteccién contra pérdida de fase de salida mr(r)’:z:fue urante fa rolacion dell o Arranque tras la detencién completa del

| |atta velocidad I b Ll ___ I g ., . . Lo . )

- ] ! X 0: Tipo de ft tivad

I 1 a ; Entrada redundante STO con contacto normalmente cerrado externo; la funcion STO se activa al { M } decremento Decremento de datos 0 codigo de funcion EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP Modbus/ Modbg§ Tcp o 1 T:pz d: cinr:i::te g(lz |:$ dae centenas: reservado ® Desequilibrio  de  corriente m‘:wfa ° g arre:jr‘]qute plor sggm;me::; gz

3TSSTZLZTQ?:&;@T,SZ’J‘%dmaw abrirse el contacto, deteniendo la salida del variador Tecla de Enelmodod " tedlad i " dizai P00.10 Configuracion de 0,00 Hz-P00.03 5000 Hz . 12i Conﬂgurac!t?n de comun!cac!c?n Ethernet PR 0: sp|'d PR — 1 247 . trifasica en la salida . ://Z r(i)folm ue; erlrfmzneedee :;ir:;njerlovaria(.mr

! P 1 Los cables de sefial de entrada de seguridad deben ser apantallados, con una longitud de cableado funcionamiento |- ¢ Mede de operacion porteciado, se utlliza para arranque o autoaprendizaje. ) frecuencia por teclado |’ ) ’ 14: Configuracién de comunicacién P06.00 eleccion delpo de - Salica de pu'so e ala velocida 0 o) P14.00 reccion de ) - 1 o ® No se realizo el autoapredizaje "a el )

| Saedepuode ! ! ST02 . — — —— » EtherCAT/PROFINET/EtherNet IP salida HDO1 1: Salida digital comunicacion local  |# Nota: La direccién del esclavo no puede ser 0. . i y laimpedancia del motor, asegurese de

; o ; limitada a 25 m El cédigo de funcion P07.04 define la funcion asignada a esta tecla; P00.11 | Tiempo de aceleracion 1 Confirmacién de | — - " 0: Deshabilitad 0:1200 b E4 Sobrecorriente de | - de parametros en modo control] o oo estén equilibradas

——E——— i ; STO1y STO2 estan cortocircuitados de fabrica a +24 V, retire los cables de cortocircuito de los Tecla de paradal | En estado de funcionamiento, pulse esta tecla para detener el funcionamiento ) modelo P03.32 Habilitacion del control de |0: desactivado 0 ° - Deshabilitado : ps aceleracion vectorial sin PG g ten eq °

— 1 1 ) 4 - o o ! " —0,0-3600,0 s » : par del motor 1 1: Habilitado 1: En funcionamiento 1:2400 bps ) . ® Configure los pardmetros nominales
=+ pe ' ' terminales cuando utilice la funcion STO reinicio 0 el autoaprendizaje: Tiempo de desaceleracion Confirmacion de " : ® Configuracién anormal de la | .

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ' ! p e; P00.12 ° P06.04 |Seleccion de salida HDO1 |5. : f 4 i 0 o . la pl d terist del

| Entada analogica mulfuncén At i 1 Teclado extemo RS422 f : i inacid i - g Ancho de banda del bucle 2: Funcionamiento en sentido directo ” 2:4800 bps segun la placa de caracteristicas de

! o ' Az ! ! Terminales de la tarjeta de expansion de comunicacién En estado de alarma de falla, pulse esta tecla para realizar el reinicio. 1 modelo X : . e Configuracion de la curva V/F en modo control V/F . o

[ v | ‘ [ o P p P03.54 _ 0-2000 400 o : .

| - e ! Not: o' USS st coeca, | —— - de corriente del motor 1 3: Funcionamiento en sentido inverso ) ) 3:9600 bps . motor y realice el autoaprendizaje de

i ot0vozoma | | I ! lteciado emolo RS422 o o puedo tizar | +24E _ » o L. 0: Funcionamiento en el sentido ) . ) P14.01 | velocidad en baudios de 4 o ® Existen fuertes fuentes de i .

; ol W iy w w com Entrada de 24 V externa, se puede usar para la depuracion de la comunicacion 5 Arranque réapido Seleccion de senfido de |oredeterminado Aumento de par del motor 4: Funcionamiento a impulsos comunicacion 4:19200 bps interferencia extema|  PATametros mediante P0D.15

A0v-1ovo-20mA | | o Cambiode | 1 | 10,0 9 9 . . ) " ’
3 e ‘ : ite 5 i 5.1 Comprobacion antes de la energizacion Po013 funcionamiento ‘1) Funcionamiento en el sentido opuesto 0 ° Post 1 0o100% oo ° 5: Falla del variador de frecuencia 5:38400 bps (conmutacion de contactores en ® Reajlsto 1a ralacin do fecuencia y
o et mempor | ! ! : : . : i i . ) ) .

3 R f— e ‘ kl«' bt seaminia20mec | Eciy  |Admite 5 tipos de bus: PRO':.lNET’ EtherCAT, EtherNet IP, Modbus TCP, EtherNet UDP; para p! g . Pronibic incertr ol furconan P t Ganancia de pogo5 | Seleccion de salida del 6; peteccion de nivel de frecuencia FDT1 1 5 6:57600 bps ol sistema mola conexion a| VO configurada en la cuva VIF,

D SRR R t: **************** ! ! Ethe.rCAT, ?Ste es el puerto IN; para el resto de protocolos, el puerto es indiferente  la direccion A ® Aseglrese de que todos los terminales estén correctamente apretados y conectados. - "rohibido verfir ¢ lunclonamiento compensacion de relé RO1 7: Deteccion de nivel de frecuencia FDT2 7:115200 bps o dol > reduciendo el valor de voltaje

10V Cones o) L. i : gcour |Admite 5 tipos de bus: PROFINET, EtherCAT, EtherNet IP, Modbus TCF, EtherNet UDP; para ® Aseglrese de que la potencia del motor y del variador sean compatibles. 0: Sin operacion PO40Y | amiento VIF del 202000 % 100,0 % ° 8: Frecuencia alcanzada 0: Sin paridad (N, 8, 1) para RTU tlerra e §|stema) correspondiente a la frecuencia

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, B, e EtherCAT, este es el puerto OUT; para el resto de protocolos, el puerto es indiferente a la direccion 1. Autoaprendizaje rotacional de parametros eslizamiento e o ® Bajo voltaje de red ® Evite interf ias | bl

™ Tierglords Envada do ; v . e motor 1 0x00-0x1F " 1: Paridad par (E, 8, 1) para RTU vite interferencias fuertes, los cables

o e o | s701 ; : 5.2 Operacion de la primera energizacion . completos " ) o Configuracion de . ® Falla de hardware .

; T ; ; | ) - i y i ) - poots | Avtoaprendizaiede | sizaie estitico de paramet 0 ° Factor de supresion de Pos.0g | Seteccion de polaridad del Bit0-bit2: Reservado 000 P14.02 ficacion de bits de |2~ Pardad impar (0, 8, 1) para RTU 1 del motor deben mantenerse alejados

'*ﬂ s102 ‘ | (?:Z%l:reasd ged ;T\r/lgfizrd gll'Je ﬁac::leera?z(; %Ola alimentacion son correctos, cierre el interruptor automatico de CA del lado . parametros del motor C(-)mu l‘;’:l::en Zaje estalico de parametros PO410 osclaciones de baja |0-100 10 . - terminal de salida |Bit3: HDO1 X ©° . ven lcacglose SC€ 3. i paridad (N, 8, 2) para RTU ° del contactor; el sistema debe estar

L e i it s 1 P giare. P R ) frecuencia del motor 1 Bit4: RO1 4: Paridad par (E, 8, 2) para RTU conectado a tierra de forma fiable

b Pequnded ! i 2t de comunieacn i ] [ B [ B 3: Autoaprendizaje estatico de parametros o : : :

! RSMWHLLMQ‘ L5 s ! 3 ! RUN/TUNE] Hz RPM RUN/TUNE] n n n Hz RPM parciales Factor de supresion de 5: Paridad impar (O, 8, 2) para RTU ® Mejore la ca||d§d de la .energ|a 0

L D N N o o 8 8 8 8 8 B —_— Uy ! . , > Tipo de carga pesada P04.11 | oscilaciones dealta  |0-100 10 o P23.02 Recepcion PZD2___|0: Deshabilitado 0 ° R ;”me”tle la °|ap3°,'d:d del variador

o Capa e bindie - Parverzzdo u ° 0 0 ° o m Q _ P00.17 Tipo de variador 3: Tipo de carga ligera 2 © frecuencia del motor 1 P23.03 Recepcion PZD3 1: Frecuencia de configuracion 0 ° eemplace el variador
LOCAL/REMOT v LOCAL/REMOT v
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Caédigo . . na
d Tipode falla  [Posibles razones Solucién de problemas
de falla
©® Aumente el tiempo de deceleracion, o
reduzca el punto de limitacion de
corriente por software mediante P11.06;
si el proceso requiere una deceleracion
® Tiempo de  deceleracion| rapida, puede intentar aumentar la
demasiado corto capacidad del variador
® Punto de limitacién de corriente|® Reduzca el punto de limitacion de
por  software  establecido| corriente por software P11.06
demasiado alto ® Aumente la capacidad del variador,
® Carga excesiva o cambio| aseglrese de que el motor no esté
repentino en la carga blogueado y que no haya anomalias en
® Desequilibrio  de  corriente| el equipo de carga
trifasica en la salida @ Verifique el voltaje de salida del variador
Es Sobrecorriente de  |® No se realizo el autoapredizaje| y laimpedancia del motor, asegurese de
desaceleracion de parametros en modo control|  que las tres fases estén equilibradas
vectorial sin PG ® Configure los parametros nominales
® Configuracion anormal de la| segln la placa de caracteristicas del
curva V/F en modo control V/F motor y realice el autoaprendizaje de
® Existen fuertes fuentes de| parametros mediante P00.15
interferencia externa|® Reajuste la relacion de frecuencia y
(conmutacion de contactores en| voltaje configurada en la curva VIF,
el sistema, mala conexion a| reduciendo el valor de voltaje
tierra del sistema) correspondiente a la frecuencia
® Falla de hardware ® Evite interferencias fuertes, los cables
del motor deben mantenerse alejados
del contactor; el sistema debe estar
conectado a tierra de forma fiable
® Reemplace el variador
® Aumente la capacidad del variador,
aseglrese de que el motor no esté
. .| bloqueado y que no haya anomalias en
® Carga excesiva 0 cambio 9 ; v Y
' el equipo de carga
repentino en la carga s
o . ® Reduzca el punto de limitacion de
® Punto de limitacion de corriente )
) corriente por software P11.06
por  software  establecido . . . .
. ® \Verifique el voltaje de salida del variador
demasiado alto . . .
e . y laimpedancia del motor, asegurese de
® Desequilibrio  de  corriente . o
o " que las tres fases estén equilibradas
trifasica en la salida . .
- . |® Configure los parametros nominales
® No se realizo el autoapredizaje | e
X segln la placa de caracteristicas del
- de parametros en modo control ) .
Sobrecorriente de o motor y realice el autoaprendizaje de
E6 ) vectorial sin PG i I
velocidad constante " parametros mediante P00.15
® Configuracion anormal de la h ; .
® Reajuste la relacion de frecuencia y
curva V/F en modo control V/F .
. voltaje configurada en la curva VIF,
® Existen fuertes fuentes de . .
) ) reduciendo el valor de voltaje
interferencia externa " .
. correspondiente a la frecuencia
(conmutacion de contactores en o .
. - ® Evite interferencias fuertes, los cables
el sistema, mala conexion a )
. . del motor deben mantenerse alejados
tierra del sistema) .
. . del contactor; el sistema debe estar
® Bajo voltaje de red " )
conectado a tierra de forma fiable
® Falla de hardware ) ) .
® Mejore la calidad de la energia o
aumente la capacidad del variador
® Reemplace el variador
® Aumente el tiempo de aceleracion o
active la funcion de prevencion de
sobretension.
) _._|® Mejore la calidad del suministro eléctrico
® Tiempo de aceleracion
. para que cumpla con las
demasiado corto e )
i . especificaciones de voltaje de entrada
® Tension de red excesivamente .
i del variador (consulte las
alta P
- especificaciones del producto)
» ® Arranque durante la rotacion del .
£7 Sobretension de " ® Arranque tras la detencion completa del
- motor L
aceleracion ) motor, o arranque por seguimiento de
®la carga tiene una gran . . .
. . velocidad mediante el parametro P01.00
regeneracion de capcidad ]
S ® Instale una unidad de frenado, una
® Configuracién irrazonable de la A " .
" - . unidad de regeneracion de energia, o
funcion de pérdida de velocidad -
- elimine los factores externos que
por sobretension .
arrastran el motor generando energia
® Active la funcién de proteccion contra
sobretension mediante P11.03 y reduzca
el valor de voltaje de proteccion P11.04
©® Aumente el tiempo de deceleracion; si el
proceso requiere una deceleracion
) . répida, puede instalar una unidad de
® Tiempo de desaceleracion P P . "
. frenado, una unidad de regeneracion de
demasiado corto i .
- . energia o usar la funcién de frenado por
® Tension de red excesivamente ) L
alta flujo magnético
Sobretension de ) ® Mejore la calidad del suministro eléctrico
E8 . ®|la carga tiene una gran
desaceleracion M} . para que cumpla con las
regeneracion de capcidad o :
. especificaciones de voltaje de entrada
® Configuracion irrazonable de la .
- . ) del variador (consulte las
funcion de pérdida de velocidad o
. especificaciones del producto)
por sobretension .
® Instale una unidad de frenado, una
unidad de regeneracion de energia, o
elimine los factores externos que
-9-
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-11-

-12-

Cédigo " ’ A Cadigo " ’ A Cadigo " ’ v
g Tipo de falla Posibles razones Solucion de problemas g Tipo de falla Posibles razones Solucion de problemas g Tipo de falla Posibles razones Solucion de problemas
de falla de falla de falla
arrastran el motor generando energia ® Los parametros obtenidos por el|® Comprobar si el limite superior de funcién STO ® Compruebe si el interruptor externo de la
® Active la funcién de proteccion contra sistema de autoaprendizaje se| frecuencia es mayor que 2/3 de la o .| ® Falla de hardware del circuito de| ~ funcién STO funciona correctamente
" N . . ) . Circuito de seguridad . '
sobretension mediante P11.03 y reduzca desvian demasiado de los| frecuencia nominal seguridad del canal @ Sustituya la placa de control
. -, . . . E42 del canal 2 de STO X
el valor de voltaje de proteccion P11.04 parametros estandar ® Reducir adecuadamente el valor de anémalo # Nota: Después de esta falla, es
® Mejore la calidad del suministro eléctrico ® Tiempo de espera para el| configuracion de la corriente de pulso necesario desconectar y volver a conectar
para que cumpla con las autoaprendizaje agotado la alimentacion para eliminarlo.
B ) especificaciones de voltaje de entrada ® Si el valor de configuracion de Anomalia simulténea .
® Tension de red excesivamente ) . . ® Falla de hardware del circuito de " ) )
del variador (consulte las corriente de pulso es demasiado E43 |enloscanales1y2 " @ Sustituya la placa de accionamiento
alta _ la funcién STO
) especificaciones del producto) alto de STO
" ®la carga tiene una gran : -
Sobretension de B , ® |nstale una unidad de frenado, una ® Se produjo un error al Falla de
E9 A regeneracion de capcidad A N . Falla de o . . "
velocidad constante . unidad de regeneracion de energia, o ’ . leer/escribir los parametros de|® Pulsar STOP/RST para reiniciar comprobacion CRC
® Configuracion irrazonable de la - E21  |funcionamiento de la . . ®Falla de la placa de " . )
L - ) elimne los factores externos que control ® Sustituya la placa de control E44 del codigo de . ) @ Sustituya la placa de accionamiento
funcién de pérdida de velocidad 5 EEPROM - : accionamiento
or sobretension arrastran el motor generando energia ® EEPROM dafiada sequridad STO en la
P ® Active la funcién de proteccion contra ) ©® Desconexion de la|® Comprobar el cable de sefial de FLASH
" . Desconexion de la . " ) . -
sobretension mediante P11.03 y reduzca E22 retroalimentacion retroalimentacion PID retroalimentacion del PID Falla por tiempo de @ No hay transferencia de datos|® Verif i ol cableado de la tarieta d
el valor de voltaje de proteccion P11.04 ® Fuente de retroalimentacion del|® Comprobar la fuente de espera de 0 hay rgns erencia e. a.c’>s er Iqlfe S|. 'e caplea ,0 e 'a larjola de
- - PID ) . " E57 o entre la tarjeta de comunicacién| comunicacion esta suelto o
® Bajo voltaje de red PID desaparecida retroalimentacion del PID comunicacion 1PC . PLC d tad
® Visualizacion ~ anémala  del|® Aumentar el voltaje de entrada a la red ® Falla en el circuito de frenado o PROFINET Y €l PC superior (0 ) esconeciaco
voltaje del bus de CC @ Contactar con el fabricante Falla de la unidad de dafio en el IGBT de frenado;  |® Verifique la unidad de frenado | ® Temperatura ambiente o del ® Red at " biente o del
E10 Subtension del bus (® Anomalia en el cierre del|® Contactar con el fabricante E23 frenado ® E| valor de la resistencia de| reemplace el IGBT de frenado equipo demasiado alta ¢ .uzca @ lemperalura amoiente o ¢
de CC contactor de precarga ® Comprobar si la fuente de alimentacion frenado externa es demasiado|® Aumente la resistencia de frenado Falla por ® Medicion de temperatura AIAO . ngﬁo | istencia d dicion d
® Funcionamiento  con  carga| de entrada funciona correctamente y si el bajo E59  [sobretemperatura del| imprecisa tUS d UV?: a resistencia de medicion de
- . emperatura
pesada ante pérdida de fase en| cable de entrada esta suelto Tiempo de ® El tiempo de funcionamiento real motor ® Entrada  de  sefial  de P . .
. . : ) . ® Compruebe la sefial del terminal de
el lado de entrada E24 funcionamiento del variador supera el tiempo|® Contactar con el fabricante sobretemperatura del motor en T
- - - ) , medicion de temperatura externo
@ Voltaje de red demasiado bajo ) alcanzado configurado internamente el terminal DI4
® La corrients nominal del mofor ® Aumentar el voltaje de entrada a la red - - - - — - - - -
¢ @ Volver a configurar la corriente nominal Sobrecarga o E| Yanador de frecuencia realiza|® Comprobar si el pl{nto de alerta de F?”? de ° Hay transmision de dafos en la|® Confirme s! 'se ha msenacfo una tarjeta
N Sobrecarga del esta configurada del motor en el grupo de parametros E25 clectronica avisos de sobrecarga basados| sobrecarga esta configurado £60 reconocimientode la| interffaz de la tarjeta de| de expansién no compatible con esta
motor incorrectamente . i j i
| ® ComprobarIa carga y ajustar el aumento en el valor establecido correctamente tarjet.a de.,-' expansmn, gero no se reconoce ranura' , .
® Motor bloqueado o cambio d ® Contacto deficiente o cable roto . comunicacion el tipo de tarjeta ® Después de desconectar la alimentacion,
. € par ® Verifique el cable del teclado, - .
brusco y excesivo de carga del teclado ool i ol fall asegure la conexion de la tarjeta de
® Aceleracion demasiado rapida ® El cable del teclado es reco.nfceo para confirmar si el falo Falla por tiempo de expansion y vuelva a energizar para
® Reiniciar el motor en rotacion  |® Aumentar el tiempo de aceleracion £27 Erroral cargarlos | demasiado largo y esté sujeto a o lper5|s © ! ent mine | espera de @ No hay transmision de datos en| confirmar si la falla persiste
Sobrecarga del | ® Voltaje de red demasiado bajo |® Evitar parar y reiniciar parametros fuertes interferencias fnspicmsne.: te " entomoy elimine 1as E63 | comunicaciondela | la interfaz de la tarjeta de|® Compruebe siel puerto o la ranura de la
E12 variador de ® Carga excesiva ® Aumentar el voltaje de entrada a la red ® Falla en el circuito de ° R:Jen esl e el er;ncza lcit tarjeta de expansion de comunicacion tarjeta estdn dafiados; si es asi,
frecuencia @ La potencia del variador de|® Seleccionar un variador de frecuencia comunicacion del teclado o de la| © o Pace € hardware o - soliclle comunicacion desconecte la alimentacion y cambie a
frecuencia  seleccionada  es| con mayor potencia placa principal servicio técnico otro puerto o ranura
insuficiente o] i | limine | Falla por tiempo de . . . .
- - — ® Contacto deficiente o cable roto nspecmong © entor.no y elimne fas P P ® No hay transferencia de datos|® Verifique si el cableado de la tarjeta de
. ® Comprobar si la fuente de alimentacion fuentes de interferencia espera de . L L A
® Pérdida de fase de entrada (L1, de entrada funciona correctamente y s el del teclado oR | | hard lcit E66 comunicacién entre la tarjeta de comunicacion| — comunicacion esta suelto o
- s m rdwart ici .
Pérdida de fase de L2, L3) o hay gran fluctuacion R ® El cable del teclado es ee‘ ‘pacl:e . € hardware o soliclte y el PC superior (o PLC) desconectado
E13 entrada ®Los fomilos en el lado de| Ccobie de entrada esta suelto pop |EMordedescargade|” o et | SEMViCO técnico EtherCAT
entrada estén floos ® Puede configurar el parametro P11.00 parametros fuertes inte rfer?enéas ! ® Asegurese de que la version del software Eo Al desconectado ® Entrada Al1 demasiado baja  |@ Utilice una fuente de tension de 5 V (o
para deshabilitar la proteccion de la placa de control de los parametros ® Cableado Al1 desconectado corriente de 10 mA) para comprobar si la
- P ® Error en los datos almacenados . - -
® E| cable de salida esta dafiado o en 6l teclado de respaldo del teclado coincida con la Eo A4 tad ® Entrada Al2 demasiado baja entrada es normal
o ) lesconectado .
en cortocircuito a tierra del variador ® Cableado Al2 desconectado ® Compruebe el cableado o sustituya el
® Pérdida de fases de salida U, V Falla de ® No hay transferencia de datos|® Verifique si el cableado de la tarjeta de Eo4 A3 ad ® Entrada Al3 demasiado baja cable para verificar si funciona
y W (o la carga esta gravemente E30 comunicacion entre la tarjeta de comunicacién| ~ comunicacion esta suelto 0| esconectado ® Cableado AlI3 desconectado correctamente
desequilibrada en tres fases)  |@ Comprobar si el cable de salida esta Ethemet y el PC superior (0 PLC) desconectado Falla por tiempo de ' ’ ' -
Nota: El tiempo de deteccién de . - - — ® No hay transferencia de datos|® Verifique si el cableado de la tarjeta de
o : p suelto o dafiado . ) ._|® Comprobar si el motor tiene cortocircuito espera de . I - .
Pérdida de fase de |pérdida de fase en la salida ! ) @ Salida del variador de frecuencia . . E95 N entre la tarjeta de comunicacion|  comunicacion  estda  suelto o
E14 salida i ® Comprobar i la  carga  fluctia Falla de cortocircuito |  en cortocircuito a tierra atieray si el cableado es correcto comunicacion el PC superior (o PLC) desconectado
requiere al menos 2.5 s. Es significativamente y si la impedancia E32 . e .| ® Desconectar los cables del motor para EtherNet IP Y P
propenso a la inestabilidad tras la M o atierra ® Falla en el circuito de deteccion -
o ) trifasica del motor esta equilibrada i comprobar su estado Sin gestor de -
perdida  de fase, pudiendo de corriente ® Reemplazar la placa de control principal E96 d ® Pérdida del gestor de arranque| Contact | fabricant
reportarse  primero  fallos  de .c — | arrangue.‘e de actualizacion ontactar con el fabricante
sobrecorriente, sobrevoltaje, ompro Aaf Sl 1a carga es normal o actualizacion
sobrecarga y  desviacion de excesiva; aumentar el tiempo de Falla de
velocidad. deteccion de desviacion de velocidad o E587 comunicacién de
® Conducto  de ventilacion|® Desobstruir los conductos de ventilacion prolonga.r’ el .t!empo de doble CPU1__|@ Falla de comunicacion de doble| Contactar con el fabricante
obstruido o ventilador dafiado o reemplazar el ventilador Falla por desviacion . acelerauon/d.e saceleréaon Falla de CRU
E6 Sobrecalentamiento |® Temperatura ambiente|® Mantener una buena ventilacion en el Ex4 de velocidad ® Carga excesiva 0 blogueado (@ CorT\probar si los parametr0§ del motor E588 comunicacion de
del modulo inversor | demasiado alta lugar y reducir la temperatura ambiente estén correctamente - configurados y doble CPU 2
® Funcionamiento en sobrecarga|® Seleccionar un variador de frecuencia volv‘era realizare| autoaprendizaje de los 8 Dimensiones del producto
durante un tiempo prolongado |  con mayor potencia pardmetros del mofor _ o - -
o ol oxformas @ Sefial de entrada de fallo extemo| @ Verifique sila entrada del equipo externo ® Comprobar si Io§ parémetros de control Figura 8-1 Dimensiones y posiciones de los orificios de las estructuras Ay B
del terminal DI activada es normal del llazo de. velocidad son adecuados : Dl
o Contouractn do a velodad on ® Configure una velocidad adecuada en ° Ver|ﬁgue sila carga es normal, excesiva
baud%s de  comunicacin baudios de comunicacion ) o esta bloque,ada i il
- @ Verifique que la conexion del cableado ® Carga anor.r?ala. [ CorTnpruebg si los parametros del mgtor
Falla de e de la interfaz de comunicacion sea L] Con’ﬂgurauon |ncorrect’a de los e§tan configurados correctamente yl5| el
ce comunicacion o correcta . para'metros del motor smcro.nov ajuste de la fuerza contraelectromotriz es =5 3@
Modbus/Modbus o .. |® Configure la direccion de comunicacion _ Parametro.s de éutoaprend|zaje Correfcm - “ '[a
TCP ® Direccion  de  comunicacion correcta E35 |Falla de desequilibrio| ~ del motor imprecisos ® Realice nuevamente el autoaprendizaje [%
) ; ) i i S
. :::::rrf;erz:das wores on 1 @ Se recomienda utilizar cables blindados ® E| variador no esta conectado al| de parametrosldel motor B i
e para mejorar la inmunidad a las mo?or 3 - [ Aumgntg' el tiempo de deteccion de |
interferencias ® Aplicacion de debilitamiento de dfeswaaon 3 o =
campo ® Ajuste adecuadamente el coeficiente de
” X X ® Desconectar los cables del motor para su o
E19 Falla de deteccion de|® Cables del motor o aislamiento verificacion debilitamiento de campo y los )
corriente del motor defectuosos . parametros del bucle de corriente €8
® Contactar con el fabricante o i variador da 1 - m
® Es probable que esta falla ocurra|® Cambiar de modelo del variador de variador de frecuencia realiza) o Detectar la carga y el punto de alerta de
. . - E36 Falla por subcarga alerta de subcarga basada en el
cuando la capacidad del motor y| frecuencia o utilizar el control de modo _ subcarga
. . valor establecido
Falla e la capacidad del variador de| VIF —
£20 autoaprendizaie del frecuencia no coinciden, con una|® Comprobar el cableado del motor, el tipo E40 Parada sseggra de |® FSungon de_ Parada segura de par -
pmotor ! diferencia de mas de 5 niveles| de motor y la configuracion de los - .par( T0) - (STO) hab|l|t.ada externamente -
de potencia parametros Circuito de seguridad |® Cablne'ado incorrecto  de  la|® Compruebe si el ”cableado de los
® Configuracion incorrecta de los|® Poner el motor en vacio y realizar una B4l | del can;l 1deSTO | funcidn S.TO terml[]alles dela funcién STO es correcto
parametros del motor nueva identificacion anomalo ® Falla del interruptor externo de la|  y esta bien fijado

Tabla 8-1 Dimensiones y posiciones de los orificios de las estructuras Ay B (Unidad: mm)

Figura 8-4 Dimensiones y posiciones de los orificios de la estructura E

Tabla A-2 Especificaciones nominales (carga pesadalligera)

. . Posicion de los | Diametro de -
Estructura | Dimensiones externas e . e Carga pesada Carga ligera
Modelo del producto o orificios de montaje | los orificios D1 — —
W1 H1 D1 W2 H2 de montaje ura ura Frecuencia
GD28-0R2G-S2 60 190 155 36 180 a5 L Potencia|Corrient| | Potencia|Corrient| de Tension de
Potencia maxima |Potencial maxima| e »
GD28-0R4G-S2 60 190 155 36 180 @5 Modelo del producto del ede . del ede de I
GD28-0R7G-S2 60 190 155 36 180 @5 'ikVA) motor | salida | r(kVA) motor | salida ) nnominal | nominal (V)
GD28-0R2G-2 60 190 | 155 36 180 @5 ° kW | w W@ G
GD28-0R4G-2 60 190 | 155 36 180 @5 ) )
GD28-0R7G-2 A 60 190 | 185 36 180 a5 GD28-0R2G-52 | 07 | 02 | 15 [50 °C] 094 | 04 | 2 [40°C
GD28-0R4G4 60 | 190 | 155 | 36 180 25 = GD28-0R4G-52 | 1,15 | 04 | 25 |50 °C| 1,52 | 075 | 33 [40 “C|50Hz060
GD28-0R7G-4 60 | 190 | 155 36 180 a5 GD28-0R7G-S2 | 1,88 | 075 | 42 [50 °C| 226 | 11 | 51 |40 °C| Hg
GD28-1R1G-4 60 | 190 | 155 | 36 180 25 GD2BIRIG-S2 | 228 | 11 | 65 |50 °C| 285 | 15 | 7.6 |40 °C| rango | NV
GD28-0R4G-5 60 | 190 | 155 | 36 180 25 GD28-1R5G-S2 | 335 | 15 | 755 |50 °C| 437 | 22 | 98 |40 °C|pemitido | 22"
GD28-0R7G-5 60 190 | 185 36 180 25 HEBOMPEUYW GD28-2R2G-52 | 435 | 22 | 10 [50 °C| 544 | 3 | 125 |40 °C|47-63Hz
GD28-1R1G-S2 70 190 155 36 180 @5 ° GD28-004G-S2 6 4 16 |50 °C| - - - |40 °C
GD28-1R5G-S2 70 190 | 185 36 180 25 . GD28-0R2G-2 | 069 | 02 | 15 [50°C| 091 | 04 | 2 [40°C
GD28-2R2G-S2 70 190 | 155 36 180 a5 = GD28-0R4G-2 | 1,16 | 04 | 25 [50 °C| 151 | 075 | 33 |40 °C
GD28-1R1G-2 70 190 155 36 180 25 o B L L GD28-0R7G-2 | 1,91 | 0,75 | 42 |50 °C| 229 | 1,1 | 51 |40 °C
GD28-1R5G-2 70 190 155 36 180 75 Tabla 8-4 Dimensiones y posiciones de los orificios de la estructu: Ei(liJj:(;acli. mm)D” = GD2-1R1G2 306 | 11 65 |50 °C| 353 | 15 75 140 °C 50 Hz 0 60
GD28-2R2G-2 70 190 155 36 180 25 Modelo del Estructura Dimensiones externas orif;::?ocs?ie nfo:tsa o I(:I:r:‘:if:zio: GD28-1R5G-2 354 | 15 | 75 [50°C| 463 | 22 | 98 [40 °C| Hz,
GD28-1R5G-4 B 70 | 190 | 155 | 36 | 180 25 producto externa ™ o W2 | H2 | demontaje GD282R2G2 | 471 | 22 | 10 |50 °C| 588 | 3 | 125 |40 °C| rango | ¥
GD28-2R2G4 70 | 190 | 155 | 36 180 5 GD28-015G.2 160 300 190 130 | o287 26 GD28-004G2 | 61 | 4 | 16 |50 °C| 8 | 55 | 21 |40 °C|pemmitido | 2"V
GD28-003G-4 70 190 155 36 180 5 GD28-018G-4 160 300 190 130 287 a6 GD28-5R5G-2 | 824 | 55 | 20 [50 °C| 99 | 75 | 26 |40 °C|47-63Hz
GD28-004G-4 70 190 155 36 180 @5 GD28-022G-4 E 160 300 190 130 287 76 GD28-7R5G-2 1469 | 75 30 |50 °C| 215 11 39 (40 °C
GD26-1R5G5 70 190 | 155 36 180 @5 GD28-018G-5 160 300 190 130 287 76 oD2801G2 | 1995 | 11 | 42 |50 C| - - e c
GD28-2R2G-5 70 | 19 | 155 | 36 180 25 (GD28-022G-5 160 300 190 130 | 287 6 GD28-0156-2 | 21 | 15 | 55 |50 °C| 267 | 185 | 64 |40 °C
GD28-004C-5 70 | 190 ] 155 | 36 | 180 25 Apéndice A Datos de eficiencia energética GD28-0R4G-4 | 126 | 04 | 15 [50°C| 166 | 075 | 2 |40 °C
Figura 8-2 Dimensiones y posiciones de los orificios de la estructura C Tabla A-1 Consumo de energia y clase IE GD28-0R7G4 | 21 | 075 | 25 |50 °C| 273 | 11 | 33 |40 °C
Wi GD28-1R1G4 | 241 | 11 | 3 [s0°c| 294 | 15 | 37 [40°C
o Pérdida relativa (%) Pérdidacn) = o GD28-1R5G-4 | 356 | 15 | 42 [50 °C| 466 | 22 | 55 |40 °C
AEEACEICER (0;25) | (0;50) | (0;100) | (50;25) | (50;50) | (50;100) | (90;50) | (90;100) modode | GD28-2R2G-4 | 453 | 22 | 55 |50 °C| 576 | 3 7140 *C 150 Hz0 60
espera (W) GD28-003G4 | 617 | 3 | 75 [50°C| 782 | 4 | 95 [40°C| Hz,
GD28-0R2G-S2 [ 245[278| 298 | 28 | 301 [ 326 | 308 | 329 7 IE2 CD28-004G4 | 767 | 4 | 95 |50 °C| 928 | 55 | 115 |40 °C| rango | ¥
GD28-0R4G-S2 | 196224 | 254 | 205 | 24 | 265 | 252 | 281 | 7 | IE2 GD28-5R5G4 | 921 | 55 | 14 |50 °C| 11,84 | 75 | 18 |40 °C| permiido | ***Y
GD28-0R7G-S2 | 148 [ 168 184 | 154 | 184 | 254 | 193 | 271 7 IE2 GD2B7R5G4 | 1296 | 75 | 185 |50 °C| 1349 | 11 | 21 |40 °C|47-63Hz
GD28-1R1G-S2 [ 139 [161] 221 | 168 | 19 [ 25 | 203 | 271 7 IE2 002601164 1997 11 | 25 |50 °C| 2556 | 15 | 32 |40 °C
2 o Somzronss 1o [t | 20 | e e | oe s e | 7T s cozearscs [z106] f5 | % [soCl ke [ a5 [ s [ao
& GD28-004G-52 [ 133 165] 234 | 147 | 184 | 274 | 204 | 309 11 IE2 ggiggggi 2285’521 1;5 22 zg (C: ;89’167 gg gz :g E
GD28-0R2G-2 | 239269 297 | 266 | 295 | 32 [ 302 | 324 7 IE2 . — -
L GD2B-0RAG2 | 195 |219| 25 | 213 | 238 | 274 | 245 | 281 | 7 | IE2 GD28ORAGS | 179 | 04 | 17 |50 °C| 219 | 075 | 21 |40 °C
GD2B-0RTG2 | 148 | 1,67] 226 | 159 | 1.84 | 25 | 19 | 262 | 7 | IE2 GD28-0R7G5 | 242 | 075 | 23 150 °C| 285 | 15 | 27 |40 °C
: @??ff' = GD28-1R1G2 | 128 | 152| 2,08 | 156 | 1,77 | 223 | 184 | 242 | 7 IE2 GD28-ARSG-S | 345 | 15 | 3 |50 °C| 416 | 22 | 42 |40 °C
AR GD28-1R5G2 | 136 | 144| 177 | 168 | 173 | 194 | 187 | 234 | 7 | IE2 GD28-2R2G-5 | 579 | 22 | 42 |50 °C| 687 | 4 | 55 |40 “Cls0Hzo60
w GD28-2R2G2 [131|137| 172 | 16 | 173 | 195 | 182 | 22 7 IE2 GD28-004G-5 | 7.98 | 4 | 65 |50 °C| 931 | 55 | 9 [40°C| Hz, -
GD28-004G-2 | 145(163| 1,93 | 151 | 172 | 21 19 | 22 11 IE2 GD28-5R5G-5 | 11,76 | 55 9 [50°C|1224| 75 | 12 |40 °C| rango
Tabla 8-2 Dimensiones y posiciones de los orfficios de la estructura C (Unidad: mm) GD285R5G-2 | 079 | 1,32] 199 | 087 | 134 | 222 | 141 | 239 | 1 | IE2 GD2BTR5G5 | 1443 | 75 | 12 |50 °C| 1698 11 | 17 |40 °C| permitido | “2°%Y
e D e e ramana lo: clonicclooerificiosy {Dlametiolde GD28-7R5G-2_ | 0,62 09 | 176 | 08 | 115 | 204 | 146 | 228 | 14 | IE2 GD28-011G-5_ [ 2010 | 11 | 17 [50 °C[2512| 15 | 22 |40 °C|47-63Hz
Modelo del producto | = .~ de montaj los orificios GD28-011G-2_ | 054 |078] 187 | 077 | 118 [ 209 | 123 | 248 | 14 | IE2 GD28-0156-5 | 2191 15 | 22 [50 °C[ 31,08 [ 185 [ 27 [40 °C
w1 H1 D1 w2 w3 H2 | de montaje GD28-015G-2 | 092003 095 | 106 | 137 | 149 | 26 | 298 16 IE2 GD28-018G-5 | 2647 | 185 | 27 |50 °C|3289| 22 | 34 |40 °C
GD28-004G-S2 90 235 | 185 70 72 220 26 GD28-0R4G-4 [ 213 [228| 259 | 22 | 254 | 281 | 254 | 294 9 IE2 GD28-022G-5 | 2965 | 22 | 34 |50 °C|4066| 30 | 42 |40 °C
GD28-004G-2 90 235 155 70 72 220 26 GD28-0R7G-4 [ 1,41 [164] 211 | 167 | 18 | 229 | 192 | 243 9 IE2
GD28-5R5G-2 90 235 | 155 70 72 220 6 GD28-1R1G4 | 145|161 183 | 164 | 194 | 216 | 203 | 229 9 IE2
GD28-5R5G-4 c 90 235 | 155 70 72 220 a6 GD28-1R5G-4 | 1,25 1,34 152 | 141 | 163 | 201 | 162 | 215 9 IE2
GD28-7R5G-4 90 235 | 155 70 72 220 a6 GD28-2R2G4 | 127 [1.29] 161 | 156 | 177 | 212 | 161 | 223 9 IE2
GD28-5R5G-5 90 235 155 70 72 220 6 GD28-003G-4 1,19 1127 | 155 1,48 1,65 2,01 1,59 2,1 9 IE2
GD28-7R5G-5 90 235 155 70 72 220 a6 GD28-004G-4 111121 1,46 1,34 1,62 1,83 1,54 2,35 9 IE2
) — — — GD28-5R5G-4 | 1,22 1,37 156 | 146 | 177 | 212 | 177 | 2.2 11 IE2
Figura 8-3 Dimensiones y posiciones de los orificios de la estructura D GD28-7R5G4 076 | 0.96 | 154 0.98 117 191 122 2,08 1 B2
GD28-011G-4 | 079[089] 1,79 | 078 | 09 | 177 | 093 | 18 20 | IE2
DL GD28-0156-4 | 07 [101] 198 | 074 | 102 [ 187 | 147 [ 223 | 20 | IE2
— GD28-018G4 | 053 [076] 1,23 | 056 | 08 | 173 | 086 | 201 20 | IE2
GD28-022G-4 [ 063]071] 1,38 | 06 09 [ 173 [ 102 [ 195 [ 20 [ IE2
GD28-0R4G-5 | 1,29 | 1,48 176 | 148 | 172 | 213 | 205 | 251 12 | IE2
o GD28-0R7G-5 [ 126 [141] 174 | 142 | 167 | 207 [ 201 [ 244 [ 12 | IE2
GD28-1R5G-5 | 1,20 [ 1,35| 1,66 | 1,39 | 163 | 199 | 192 | 224 | 13 | IE2
GD282R2G-5 [ 117132 162 | 134 | 159 | 195 | 185 | 224 [ 13 | IE2
- GD28-004G-5 | 1,14 [129] 157 | 128 | 155 | 191 | 183 | 217 | 13 | IE2
GD28-5R5G-5 | 111 [1.27] 151 | 120 | 148 | 187 | 178 [ 207 [ 15 | IE2
GD28-7R5G-5 | 1,06 [ 1,24 | 148 | 117 | 147 | 185 | 173 [ 202 [ 15 | IE2
UL BEREY VW o GD28-011G-5 | 088 [1.18] 140 | 103 | 144 [ 182 [ 169 [ 197 | 32 | IE2
% b GD28-0156-5 | 073|097 ] 1,34 | 089 | 131 | 172 | 152 [ 194 | 32 | IE2
@%@ ——/ GD28-0186-5 | 070]088] 1,24 [ 085 | 125 [ 168 | 150 [ 185 | 36 | IE2
— = GD28-022G-5 | 068 [085] 1,25 | 079 | 121 | 156 | 136 | 177 | 36 | IE2
Tabla 8-3 Dimensiones y posiciones de los orificios de la estructura D (Unidad: mm
. . Posicion de los | Diametro de
Estructura Dimensiones externas s o e .
Modelo del producto externa orificios de je | los orificios
w1 H1 D1 W2 H2 de montaje
GD28-7R5G-2 130 250 185 100 237 76
GD28-011G-2 130 250 185 100 237 76
oo s ettt RNINIY
GD28-015G-4 130 250 185 100 237 @6
GD28-011G-5 130 250 185 100 237 @6 66001-01728 202606 (V1.0)
GD28-015G-5 130 250 185 100 237 26 La informacion del producto esté sujeta a cambios sin previo aviso. Derechos reservados. Queda prohibida la imitacion.
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